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LEGENDE

Im Text werden folgende Symbole benutzt:

Allgemeine Gefahr. Das Nichteinhalten der nach diesem Symbol stehenden Anweisungen kann zu

Personen- und Sachschaden fiihren.

Personenschaden fiihren.

Anmerkungen

e >

HINWEISE

Dieses Handbuch bezieht sich auf die Produkte

Active Driver Plus M/T 1.0

Active Driver Plus M/T 2.2

Active Driver Plus T/T 3

Active Driver Plus T/T 5.5

Active Driver Plus M/M 1.1

Active Driver Plus M/M 1.8 / DV

Active Driver Plus M/M 1.5/ DV

Die oben gelisteten Produkte kdnnen je nach ihren Eigenschaften in Gruppen eingeteilt werden.
Die Einteilung in Funktion ihrer Gruppenzugehdrigkeit ist die Folgende:

Stromschlaggefahr. Das Nichteinhalten der nach diesem Symbol stehenden Anweisungen kann zu

Gruppe Produkt

ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.1
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.5/ DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/M 1.8 / DV
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 1.0
ACTIVE DRIVER PLUS M/T 2.2

M/M ACTIVE DRIVER PLUS T/T 3
ACTIVE DRIVER PLUS T/T 5.5

M/T

T/T

Tabelle 1: Produktgruppen

In folgender Abhandlung wird die Bezeichnung ,Inverter® verwendet, wenn die Eigenschaften aller Modelle gleich
sind. Bei unterschiedlichen Eigenschaften wird die Produktgruppe oder das betroffene Produkt angegeben.

Allgemeine Gefahrensituation Die nicht erfolgte Einhaltung der nach dem Symbol angefiihrten Vorschriften
kann Schaden an Personen und Dingen verursachen. Vor Installationsbeginn aufmerksam diese
Dokumentation durchlesen.

Installation und Betrieb mussen mit den Sicherheitsvorschriften des Installationslandes des Produktes
Ubereinstimmen. Der gesamte Vorgang muss fachgerecht ausgefihrt werden. Neben der Gefahr fir die
Unversehrtheit der Personen und der Verursachung von Schaden an den Geraten, bewirkt die fehlende
Einhaltung der Sicherheitsvorschriften den Verfall jeglichen Rechtes auf einen Garantieeingriff..

Fachpersonal

Es ist empfehlenswert, dass die Installation durch kompetentes und qualifiziertes Personal erfolgt, das
Uber die technischen Anforderungen verfugt, die in den speziellen Vorschriften fur diesen Bereich
vorgesehen sind.

Qualifiziertes Personal sind die Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Schulung sowie
aufgrund der Kenntnis der entsprechenden Normen, Vorschiften und MaRnahmen zur Unfallverhitung
und zu den Betriebsbedingungen vom Sicherheitsverantwortlichen der Anlage autorisiert wurden,
jegliche erforderliche Aktivitat auszufiihren und dabei in der Lage sind, Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden.(Definition fir technisches Personal IEC 364)

Das Gerét ist nicht fur den Gebrauch durch Personen (einschlieRlich Kinder) mit verringerten physischen
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oder mentalen Fahigkeiten oder fehlender Erfahrung oder Kenntnissen bestimmt, es sei denn, dass
diese durch die Vermittlung einer fur ihre Sicherheit verantwortlichen Person eingewiesen oder
beaufsichtigt werden oder Anweisungen erhalten. Kinder mussen beaufsichtigt werden, damit
sichergestellt ist, dass sie nicht mit dem Geréat spielen..
Sicherheit
Der Gebrauch ist nur dann erlaubt, wenn die elektrische Anlage durch Sicherheitsvorschriften gemaf den
im Installationsland des Produktes geltenden Verordnungen gekennzeichnet ist (fur Italien CEI 64/2).

Gepumpte FlUssigkeiten

Die Maschine wurde fir das Pumpen von Wasser, das frei von explosiven Stoffen und festen Partikeln oder
Fasern ist, mit einer Dichte von 1000 Kg/m3 und einer kinematischen Viskositat von 1mm2/s und fir chemisch
nicht aggressive Flussigkeiten entwickelt und konstruiert.

Das Stromkabel darf niemals fir den Transport oder die Beforderung der Pumpe verwendet werden.

Kabel niemals von der Steckdose durch Ziehen am Kabel trennen.

Falls das Stromkabel beschadigt ist, muss es vom Hersteller oder von seinem autorisierten technischen
Kundendienst ersetzt werden, damit jeder Gefahr vorgebeugt werden kann.

> P PP

Die fehlende Beachtung der Hinweise kann Gefahrensituationen fur Personen oder Dinge verursachen und zur
Unwirksamkeit der Produktgarantie fuhren.

Besondere Hinweise

Bevor auf die Elektrik oder Mechanik der Anlage zugegriffen wird, muss diese immer von der
Netzspannung getrennt werden. Nach der Trennung des Gerats von der Spannungsversorgung
mindestens funf Minuten abwarten, bevor das Gerat geo6ffnet wird. Der Kondensator des
Gleichspannungszwischenkreises bleibt auch nach dem Abschalten der Netzspannung unter gefahrlich
hoher Spannung.

Zulassig sind nur fest verdrahtete Netzanschlisse. Das Gerat muss vorschriftsmalig geerdet werden
(IEC 536 Klasse 1, NEC und andere einschlagige Standards).

Netzanschlussklemmen und Motorklemmen kénnen auch bei abgestelltem Motor geféhrliche
Spannungen fuhren.

> P

Bei bestimmten Einstellbedingungen kann der Umrichter nach einem Netzausfall automatisch wieder anlaufen. Das Gerat
nicht bei direkter Sonneneinstrahlung betreiben.
Dieses Gerat darf nicht als "NOT-AUS-Mechanismus" verwendet werden (siehe EN 60204, 9.2.5.4).

HAFTUNG

Der Hersteller haftet nicht fur die perfekte Funktionsfahigkeit der Elektropumpen oder fur eventuelle Schaden
die durch ihren Betrieb entstehen, falls diese manipuliert, modifiziert und/oder au3erhalb des empfohlenen
Arbeitsbereiches betrieben werden oder im Gegensatz zu anderen Vorschriften dieses Handbuches stehen.

Er lehnt weiterhin jede Verantwortung ab fir eventuelle Ungenauigkeiten, die in diesem Bedienungshandbuch
enthalten sind, falls diese auf Druck- oder Ubertragungsfehler zuriickgehen. Er behalt sich das Recht vor, unter
Aufrechterhaltung der grundlegenden Eigenschaften, die Anderungen an den Produkten vorzunehmen, die er fiir
erforderlich oder nitzlich halt.
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1 ALLGEMEINES

Inverter fir Elektropumpen, konzipiert fir die Luftverdichtung in hydraulischen Anlagen mittels Druck- und
Flussmessung.

Der Umrichter ist in der Lage, den Druck innerhalb eines Wasserkreislaufs konstant zu halten, indem er die Zahl der
Umdrehungen/Minute der Elektropumpe steuert. Uber Sensoren schaltet er sich je nach Wasserbedarf automatisch
an und aus. Die Betriebsweisen und zusatzlichen Optionen sind zahlreich. Durch die verschiedenen mdglichen
Einstellungen und die Verfiigbarkeit der konfigurierbaren Eingangs- und Ausgangskontakte kann der Betrieb des
Umrichters an die Anforderungen der verschiedenen Anlagen angepasst werden. Im Kapitel 6 BEDEUTUNG DER
EINZELNEN PARAMETER werden die einstellbaren GrélRen dargestellt: Druck, Eingriff der Schutzvorrichtungen,
Drehhaufigkeiten usw.

1.1 Anwendungen
Mégliche Anwendungsbereiche kdnnen wie folgt lauten:

- Wohnungen - Wasserversorgung aus Schachten

- Wohnhauser - Bewasserung von Gewachshausern, Garten, landwirtschaftlichen Anlagen
- Campingplatze - Regenwassernutzung

- Swimmingpools - Industrieanlagen

- Landwirtschaftsbetriebe

1.2 Technische Merkmale

Active Active Active Active Active Active Active
Driver Driver Driver Driver Driver Driver Plus | Driver Plus
Plus M/T Plus M/IT | PlusT/T3 | PlusT/T Plus M/M | M/IM 1.8/DV | M/M 1.5/ DV
1.0 2.2 5.5 1.1
Phasen 1 1 3 3 1 1 1
Spannung 1x 1x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 1x 22/0'240
[VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1%x110-127 | 1x110-127
Frequenz 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60 50/60
Stromver- | [HZ]
sorgung Strom-
aufnahme 10 22 9 16 10 13 17
[Arms]
Leckstrom
zum Boden <2 <2 <16 <16 <2 <2 <2
[mA]
Phasen 3 3 3 3 1 1 1
Spannung* 3x 3x 3x 3x 1x 1x 22/0'240 1x 22/0'240
Ausgang [VAC] 220-240 220-240 380-480 380-480 220-240 1x110-127 | 1x110-127
Elektro- Frequenz
pumpe [Hz] 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50 - 200 50/60 50/60 50/60
Max
Phasenstrom 47 10,5 7,5 13,3 8,5 11 14
[Arms]
Abmessunge
n (LxHxB) 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 | 237x282x1 237%282x184 237x282x18
84 84 84 84 84 4
[mm]
Konstruk- | Gewicht
tioneigen- | (ohne
schaften Verpackung) 3.5 3.5 4.5 46 3.5 3.5 38
[ka]
Schutzgrad 55 55 55 55 55 55 55
Max. Druck
[bar] 13 13 13 13 13 13 13
Hydrauli- Druckregel-
sche spanne [bar] 1-9 1-13 1-13 1-13 1-9 1-9 1-9
Leistungen | Max.
Fordermenge 300 300 300 300 300 300 300
[I/min]
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Active Active Active Active Active
Driver Plus | Driver Plus | Driver Plus Driver Driver Plus
M/T 1.0 MIT 2.2 T/IT3 Plus T/T M/M 1.1
55

Active
Driver Plus
M/M 1.8/
DV

Active
Driver Plus
M/M 1.5/
DV

Betriebs-

stellung beliebig beliebig | senkrecht |senkrecht | beliebig

beliebig

beliebig

Max.
Temperatur
der Flussig-
keit [°C]

Betriebs- 50 50 50 50 50

bedingun-

50

50

gen Max.

Umwelt-
temperatur
[°C]

50 50 50 50 50

50

50

Hydr. Steck- 1% 1% 17" 1% 1%
verbindung Stecker Stecker Stecker Stecker Stecker

1 1/41!
Stecker

1%
Stecker

Hydrauli-
sche
Anschlis | * 1% 1% 1% 1% 1%

se . . Buchse Buchse Buchse Buchse Buchse
Flissigkeits

-ablass

Hydr. Steck-
verbindung

1 'yzn
Buchse

1%
Buchse

Anschluss-

fahigkeit CAN CAN CAN CAN CAN

CAN

CAN

Trockenlauf

JA JA JA JA JA
schutz

JA

JA

Strom-
schutz zur
Elektro-
pumpe

JA JA JA JA JA

JA

JA

Schutz vor
Uber-
temperatur JA JA JA JA JA
der
Elektronik

JA

JA

Schutz vor

. anomalen
Fur_1k"t|o- Anschluss- NEIN NEIN JA JA JA
nalitat

JA

JA

spannungen
und Schutz vor
Schutz

Kurzschluss
zwischen JA JA JA JA JA
den Phasen
am Ausgang

JA

JA

Anti-Freeze
Frostschutz JA JA JA JA JA

JA

JA

Anti-Cycling JA JA JA JA JA

JA

JA

Digital-
eingange

Relais-

N 2 2 2 2 NEIN
ausgange

NEIN

NEIN

Fernge-
steuerter
Druck-
sensor

JA JA JA JA JA

JA

JA

* Die Ausgangsspannung darf nicht hdher sein als die Anschlussspannung

Tabelle 2: Technische Angaben und Einsatzbeschréankungen
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2 INSTALLATION

[1i]

Das Gerat wurde fur den Betrieb in Umgebungen mit Temperaturen zwischen 0°C und 50°C entwickelt
(ausgenommen die Gewahrleistung der Stromversorgung: siehe Abschn.6.6.14 ,Anti-Freeze-Funktion”).

Das Gerat wurde fir die Aufbereitung von Trinkwasser entwickelt..

Das Gerat kann nicht fir das Pumpen von Salzwasser, Gille sowie bre_r)nbaren, atzenden oder
explosiven Flussigkeiten (z.B. Petroleum, Benzin, Ldsungsmittel), Fetten, Olen oder Lebensmitteln
eingesetzt werden.

Bei Einsatz des Systems fur die hausliche Wasserversorgung muissen die ortlichen Vorschriften der
verantwortlichen Einrichtungen flr die Verwaltung der Wasserversorgungsquellen beachtet werden.

Bei Bestimmung des Installationsstandortes ist Folgendes sicherzustellen:
e Die auf dem Typenschild aufgefiihrte Spannung und Frequenz der Pumpe entsprechen den
Daten des Stromversorgungsnetzes.
e Der elektrische Anschluss muss an einem trockenen Ort und vor eventuellen
Uberschwemmungen geschiitzt erfolgen.
e Die elektrische Anlage muss mit einem Fehlerstromschutzschalter ausgestattet sein, der nach
den Eigenschaften in der Tabelle 2 zu bemessen ist.
e Das Gerat muss geerdet sein.
Falls das Vorhandensein von Fremdkdrpern im zu pumpenden Wasser nicht ausgeschlossen werden
kann, muss die Installation eines Filters im Gerateeingang vorgesehen werden, der fir das
Zuruckhalten der Unreinheiten geeignet ist.

Die Installation eines Absaudfilters bewirkt eine Verringerung der hydraulischen Leistungen des Gerates
proportional zum durch den Filter selbst verursachten Fillverlust (normalerweise nimmt der
Leistungsabfall mit steigender Filterungsleistung zu).

2.1 Wasseranschlusse

Der Inverters arbeitet bei konstantem Druck. Diese Einstellung ist nutzlich, wenn die dem System
nach geschaltete Hydraulikanlage entsprechend dimensioniert ist.

Anlagen mit zu kleinem Rohrquerschnitt fiihren zu Druckverlusten, die das Gerat nicht kompensieren
kann; das Ergebnis ist, dass der Druck an der Vorrichtung konstant ist, nicht aber am Verbraucher.

FROSTGEFAHR: Den Installationsort des PWM sorgféltig auswahlen! Die folgenden
VorsichtsmaBnahmen ergreifen:

Wenn der Inverters operativ ist, muss er unbedingt ausreichend gegen Frost geschiitzt werden, indem
er standig gespeist bleibt. Wird das Gerat spannungslos gemacht, ist der Frostschutz wirkungslos!

Wenn der Inverters nicht operativ ist, sollte er spannungslos gemacht werden, von den Leitungen
getrennt und vollkommen entleert werden, so dass er kein Wasser mehr enthalt.

Es genugt nicht, den Druck aus den Leitungen abzulassen, weil Innen in jedem Fall Wasser verbleibt!
Dem PWM immer ein Ruckschlagventil an der Leitung vorschalten.

Auf die Funktion des Inverters hat es keinen Einfluss, ob das Ventil am Ansaugteil oder am Auslass der
Pumpe installiert wird. Der Wasseranschluss zwischen Inverters und Elektropumpe darf keine
Ableitungen aufweisen. Die Rohrleitung muss fur die installierte Elektropumpe ausreichend
dimensioniert sein.
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2.1.1 Installation mit Einzelpumpe
Die Abbildung 1 stellt die hydraulische Installation einer Pumpe mit Inverter dar.
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Abbildung 1: Hydraulische Installation

2.1.2 Mehrfachpumpen-Installation
Unsere Systeme erlauben die Gestaltung von Mehrfachpumpen-Druckaggregate mit koordiniertem Kontrollsystem
aller Inverter. Zur Gestaltung einer Mehrfachpumpenanlage kénnen maximal 8 Elemente angeschlossen werden. Zur
Nutzung der Funktionen des koordinierten Kontrollsystems (Multi-Inverter) sind auch die entsprechenden elektrischen
Anschlisse zu fertigen, um die Kommunikation unter den Invertern herzustellen, siche Abs. 2.3.6.
Ein Mehrfachpumpensystem wird hauptsachlich fur Folgendes eingesetzt:
* Verstarkung der hydraulischen Leistungen im Vergleich zur einzelnen Vorrichtung
» Gewahrleistung der Betriebskontinuitat im Fall des Ausfalls einer Vorrichtung
* Aufteilung der Héchstleistung

Die Anlage wird genauso wie das Einzelpumpensystem gestaltet: Jede Pumpe besitzt einen eigenen Druckanschluss
zum eigenen Inverter und die hydraulischen Ausgéange der Inverter minden in einen einzigen Kollektor.

Der Kollektor muss korrekt bemessen sein, damit er den Fluss bewaltigen kann, den die einzusetzenden Pumpen
erzeugen werden.

Die hydraulische Anlage ist so symmetrisch wie mdglich zu fertigen, damit die hydraulische Last auf allen Pumpen
gleichmalig verteilt wird.

Die Pumpen mussen untereinander alle gleich sein und die Inverter mussen alle von einem identischen Modell sein
und untereinander in der Multi-Inverter-Konfiguration angeschlossen sein, siehe Abs. 2.1.2

2.2 Die elektrischen Anschlisse

Der Inverter ist mit Kabeln fir die Stromversorgung und fur die Pumpe ausgestattet, die jeweils mit den Etiketten LINE
und PUMP gekennzeichnet sind.

Zugriff zu den elektrischen Anschlissen besteht durch Entfernung der 4 Schrauben auf dem Deckel. Die internen
Klemmenleisten sind genauso wie die Kabel mit LINE und PUMP beschriftet.
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Vor allen Installations- und Wartungsarbeiten den Umrichter von der Stromversorgung nehmen und vor
dem Beruhren der inneren Teile mindestens 15 Minuten warten. Sicherstellen, dass Spannung und
Frequenz den Angaben auf dem Kennschild des Umrichters entsprechen.

Um die Immunitdt gegen Larmstérungen anderer Gerate zu verstarken, sollte eine separate Leitung fur die
Versorgung des Umrichters gelegt werden.

Der Installateur stellt sicher, dass die Stromversorgung mit einer den geltenden Richtlinien entsprechenden Erdung
ausgestattet ist.

Sicherstellen, dass alle Klemmen vollstandig angezogen sind, dabei besonders auf die Erdklemme achten.
Sicherstellen, dass die Kabelniederhalter gut angezogen sind, damit der Schutzgrad IP55 beibehalten wird.
Kontrollieren, ob sich alle Anschlusskabel in einwandfreiem Zustand befinden und ihre Hillen unversehrt sind. Der
Motor der installierten Elektropumpe muss den Daten der Tabelle 22 entsprechen.

Der Anschluss der Erdleitung an eine falsche Klemme kann das Gerat unwiederbringlich
beschadigen!

Der falsche Anschluss der Versorgungsleitung an die fiur die Last bestimmten
Ausgangsklemmen kann das Geréat unwiederbringlich beschadigen!

2.2.1 Anschluss der Pumpe fiur die Modelle M/T und T/T
Der Ausgang zur Elektropumpe ist auf dem mit dem Etikett PUMP gekennzeichneten Dreiphasenkabel + Erdleiter
verflgbar.
Der Motor der installierten Elektropumpe muss ein Drehstrommotor mit 220V-240V Spannung fir den Typ M/T sein
und mit 380-480V fir den Typ T/T. Um die Motorwicklungen in korrekter Weise anzuschlieen, sind die Informationen
auf dem Schild oder auf der Klemmenleiste der Elektropumpe zu befolgen.

2.2.2 Anschluss der Pumpe fiur die Modelle M/M
Der Ausgang zur Elektropumpe ist auf dem mit dem Etikett PUMP gekennzeichneten Einphasenkabel + Erdleiter
verfligbar.
Die Inverter Typ DV kénnen an Motoren mit einer Speisung von 110-127V oder 220-240V angeschlossen werden. Um
in einem Inverter DV fiir die Motorsteuerung eine 220-240V-Spannung verwenden zu kénnen, ist eine Speisung mit
gleichem Spannungswert erforderlich.

Auf allen Invertern M/M Nennleistung 11 und 14A sicherstellen, dass die Spannung des verwendeten
Motors korrekt konfiguriert wurde, siehe Abs. 5.2.5.

Die Inverter M/M Nennleistung 8,5 A kdénnen nur an Elektropumpen mit Einphasenmotor 230V
angeschlossen werden.

2.3 Anschluss an die versorgungsleitung
ACHTUNG: Die Leitungsspannung kann sich andern, wenn die Elektropumpe vom Umrichter
eingeschaltet wird. Die Leitungsspannung kann je nach Art der angeschlossenen Vorrichtungen und je
nach Qualitat der Leitung selbst variieren.

ACHTUNG: Der Thermomagnetschalter und die Anschlusskabel des Inverters und der Pumpe mussen der Anlage
entsprechend bemessen sein.

Der Fehlerstromschutzschalter zum Schutze der Anlage muss korrekt nach den Eigenschaften in der Tabelle 2
bemessen sein. Fir die Inverter M/T und M/M wird ein mischfrequenzsensitiver Fehlerstromschutzschalter Typ F
empfohlen; fir die Typen T/T wird ein allstromsensitiver Fehlerstromschutzschalter Typ B empfohlen.

Falls die im Handbuch angegebenen Hinweise nicht mit der geltenden Norm {bereinstimmen sollten, muss man sich
auf die Norm beziehen.

Im Falle einer Verlangerung der Kabel des Inverters, zum Beispiel bei der Speisung von Tauchelektropumpen,
kénnen elektromagnetische Stérungen auftreten. In diesem Fall folgendes ausfihren:

Die Erdung prifen und eventuell einen Erder in der Nahe des Inverters zufiigen..

Die Kabel unterirdisch verlegen.

Geschiutzte Kabel verwenden.

Die Vorrichtung DAB Active Shield installieren
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Fir eine korrekte Funktion muss der Netzfilter in der Nahe des Inverters installiert werden!

2.3.1 Anschluss an die Stromspeisung fir die Modelle M/T und M/M

Die Eigenschaften der Speisung mussen den Angaben der Tabelle 2 gerecht werden.

Der Schnitt, die Art und die Verlegung der Kabel fur die Speisung des Umrichters missen gemafld den geltenden
Vorschriften vorgenommen werden. Die Tabelle 3 vermittelt eine Angabe Uber den Schnitt des zu verwendenden
Kabels. Die Tabelle bezieht sich auf Kabel aus PVC mit 3 Leitern (Neutral + Erde) und drickt den empfohlenen
Mindestschnitt je nach Strom und Kabellange aus.

Querschnitt des Speisekabels in mm 2

Angaben fir PVC-Kabel mit 3 Leitern (Phase, Neutralleiter + Erdleiter)
10m 20m 30m 40m 50 m 60 m 70m 80 m 90 m 100m | 120 m

4A , 1,5 | 15 [ 15 | 25 | 25 | 25 | 25 4 4

8A 25 | 4 4
12 A

16 A
20 A
24 A
28 A

Tabelle 3: Querschnitt der Speisekabel fir Inverter M/M und M/T

Der Versorgungsstrom am Inverter kann im Allgemeinen (mit einer Sicherheitsmarge) als 2,5 Mal so hoch wie der von
der Drehstrompumpe aufgenommene Strom veranschlagt werden. Wenn beispielsweise die an den Inverter
angeschlossene Pumpe 10 A pro Phase aufnimmt, sind die Stromkabel zum Inverter fir 25 A auszulegen.

Auch wenn der Umrichter Uber eigene interne Schutzvorrichtungen verflgt, ist es weiterhin empfehlenswert, einen
Magnetthermoschalter mit ausreichender Grof3e zu installieren.

2.3.2 Anschluss der Stromspeisung fur die Modelle T/T

die Eigenschaften der Speisung missen den Angaben der Tabelle 2 gerecht werden. Der Schnitt, die Art und die
Verlegung der Kabel fir die Speisung des Umrichters missen gemall den geltenden Vorschriften vorgenommen
werden. Die Tabelle 4 vermittelt eine Angabe Uber den Schnitt des zu verwendenden Kabels. Die Tabelle bezieht sich
auf Kabel aus PVC mit 4 Leitern (3 Phasen + Erde) und driickt den empfohlenen Mindestschnitt je nach Strom und
Kabellange aus.

Querschnitt des Kabels in mm 2

Angaben fur PVC-Kabel mit 4 Leitern (3 Phase + Erdleiter)
10m 20m 30m 40m 50m 60 m 70m 80m 90 m 100m | 120m | 140m | 160m | 180m | 200 m

4A 15 115|115 |15 |15 [ 15|15 |15 | 25 | 25 | 25 | 25 4 4 4
8A 1,5 |15 |15 | 15 | 25 | 25 | 25 4 4 4 10 10
A1 15 | 156 | 25 | 25 4 4 4 10 10 10 10 16
A1 25 | 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16
20A1 25 | 25 4 4 10 10 10 10 16 16 16 16 16

24 A 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16
28 A 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16
32A

10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16
%A1 10 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16
40A 1 10 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
“A 110 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
8A1 10 10 10 10 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
52A 1 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
56A 1 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16
60A 1 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16

Tabelle 4: Querschnitt des 4-Leiter-Kabels (3 Phasen + Erdleiter)

Der Speisungsstrom an den Umrichter kann generell (unter Vorbehalt einer Sicherheitsgrenze) als 1/8 mehr
gegeniiber dem Strom bewertet werden, den die Pumpe aufnimmt.
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Auch wenn der Umrichter Uber eigene interne Schutzvorrichtungen verfugt, ist es weiterhin empfehlenswert, einen
Magnetthermoschalter mit ausreichender Grof3e zu installieren. Im Falle einer Anwendung der ganzen verfligbaren
Leistung und um den zu nltzenden Strom bei der Auswahl der Kabel und des Magnetthermoschalters zu erfahren,
bezieht man sich auf Tabelle 4.

2.3.3 Anschluss der Verbrauchereingdnge
Bei den Invertern vom Typ M/T und T/T kann die Einschaltung der Eingdnge sowohl mit Gleichstrom wie auch mit
Wechselstrom 50-60 Hz erfolgen. Beim Typ M/M kann der Eingang nur mit einem sauberen Kontakt zwischen den
zwei Pins aktiviert werden. Es folgt ein Anschlussschema, sowie die elektrischen Eigenschaften der Eingange.

Anschlussschema fur die Verbrauchereingdnge
Art des Name des
Inverters Steckverbinders

Pin Anwendung

Speisungsklemme: + 12V DC — 50 mA
Anschlussklemme Eingang 13
Anschlussklemme Eingang 12
Allgemeine Anschlussklemme 13 — 12
Anschlussklemme Eingang |1
Allgemeine Anschlussklemme 1
Anschlussklemme: GND

Speisungsklemme: + 12V DC — 50 mA
Anschlussklemme Eingang 13
Anschlussklemme Eingang 12
Allgemeine Anschlussklemme I3 — 12
Anschlussklemme Eingang |1
Allgemeine Anschlussklemme I1
Anschlussklemme: GND

M/T J6

N| O[O |WIN|[—~

T/T J7

N[O~ WIN|(—~

Anschlussklemme Eingang |1
Anschlussklemme: GND

M/M J2

N[—=

Tabelle 5: Anschluss der Eingénge
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Steuerung mit sauberem Kontakt

Steuerung mit Fremdspannung

M/T ->J6
T/T ->17

Sauberer Kontakt

0000000

]

M/T ->J6
T/T ->)7

Jumper

Sauberer Kontakt

OO00000

_./

M/T ->J6
T/T ->J7

Jumper

Sauberer Kontakt

QO00000

—o/o—

Jumper

M/T ->J6
T/T ->17

Beisp. Anwendung IN 1

Bei Aktivierung von IN 1 sperrt die

Elektropumpe und  “F1”  wird
gemeldet
zB. IN 1 koénnte an einen

Schwimmer angeschlossen sein

= N W dh oo oo N

0O00000

M/T ->J6

T/T ->17

Speisung mit
Gleichspannung
(Max. 36V) oder

Wechselspannung
(Max. 24Vrms)

Beisp. Anwendung IN 2

Bei Aktivierung von IN 2 wird der
Einstellungsdruck “P1”

(Setpoint-Umschaltung aktiv: SP
oder P1)

Q000000

Speisung mit
Gleichspannung

(Max. 36V) oder

M/T ->J6
T/T ->)17

Wechselspannung
(Max. 24Vrms)

Beisp. Anwendung IN 3
Bei Aktivierung von IN 3 sperrt die
Elektropumpe und “F3” wird
gemeldet
z.B. IN 3 kdnnte an einen manuell
ruckstellenden Sicherheits-
Druckwéachter angeschlossen sein

7

Qoogood

|
L

Speisung mit
Gleichspannung
(Max. 36V) oder

Wechselspannung
(Max. 24Vrms)

Abbildung 2: Anschluss der Eingange
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Eigenschaften der Eingange fur Inverter Typ M/T und T/T
Eingange DC [V] Eingéng?vﬁn?s]SO-GO Hz

Mindesteinschaltspannung [V] 8 6
Max. Ausschaltspannung [V] 2 1,5
Zulassige Hochstspannung [V] 36 36
Stromaufnahme bei 12V [mA] 3,3 3,3
Hinweis: Die Eingéange kdnnen mit jeder Polung belegt werden (positiv oder negativ dem eigenen Massericklauf
entsprechend).

Tabelle 6: Eigenschaften der Eingange

2.3.4 Anschluss der Verbraucherausgange
Die Verbraucherausgange sind nur fir die Invertertypen M/T und T/T verfigbar.
Es folgt ein Anschlussschema, sowie die elektrischen Eigenschaften der Ausgange.

Anschlussschema der Verbraucherausgange
Tipo Nome Pin Ausgan
inverter connettore gang
1-2 Out 1
M/T J13 3-4 Out 2
1-2 Out 1
T J6 3-4 Out 2

Tabelle 7: Anschluss der Ausgange

_::1
a .
OZ—ZIE4

Abbildung 3: Anschluss der Ausgange

Eigenschaften der Ausgangskontakte
Kontaktart NO

Tragbare Hochstspannung [V] 250

5 ->resistive Last
2,5 -> induktive Last

Tragbarer Héchststrom [A]

Tabelle 8: Eigenschaften der Ausgangskontakte

2.3.5 Anschluss des ferngesteuerten Drucksensors

Anschluss des ferngesteuerten Sensors
Art des Name des Steckverbinders
Inverters
M/T J8
T/T J10
M/M J6

Tabelle 9: Anschluss des ferngesteuerten Drucksensors

2.3.6  Anschluss der Multi-Inverter-Kommunikation
Die Multi-Inverter-Kommunikation erfolgt mit den in der Tabelle 10 angefuhrten Steckverbindern. Beim Anschluss sind
die entsprechenden Pins der verschiedenen Inverter untereinander zu verbinden (z.B. Pin 1 des Inverters A auf Pin 1
des Inverters B, usw.). Es sind unbedingt verdrilltes Kabel und Abschirmkabel zu verwenden. Der Bildschirm ist
beidseitig an den mittleren Pin des Steckverbinders anzuschlief3en.
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Anschlussschema der Multi-Inverter-
Kommunikation
Art des Name des Steckverbinders
Inverters
M/T J2
TIT J3
M/M J1

Tabelle 10: Anschluss der Multi-Inverter-Kommunikation

i o s i g | s i

a0
|

Abbildung 4: Anschluss der Multi-Inverter-Kommunikation

2.4 Konfiguration des integrierten Inverters

Das Gerat wurde vom Hersteller so konfiguriert, dass die meisten Installationsbedingungen erfullt werden kénnen,
d.h.:

¢ Betrieb bei Konstantdruck;
e Sollwert (gewulinschter Wert des Konstantdrucks): SP = 3.0 bar

e Senkung des Drucks fir den Neustart: RP = 0.5 bar
¢ Anti-Cycling-Funktion: Nicht aktiviert
o Anti-Freeze-Funktion: Aktiviert

Alle diese Parameter kdnnen mit vielen anderen auf jeden Fall vom Benutzer eingestellt werden. Es sind weitere vielseitige
Betriebsmodalitaten und Zusatzoptionen vorhanden. Uber die verschiedenen méglichen Einstellungen und die verfiigbaren
konfigurationsfahigen Eingangs- und Ausgangskanale kann die Funktionsweise des Inverters den Anforderungen der
verschiedenen Anlagen gemaf angepasst werden.

Bei der Bestimmung der Parameter SP und RP ergibt sich, dass der Druck, bei dem das System startet, folgenden
Wert hat:

Pstart = SP — RP Beispiel: 3.0 — 0.5 = 2.5 bar in der Default-Konfiguration

Das Gerat funktioniert nicht, wenn die Hohe des Benutzeranschlusses tber dem Wert von Meter-Saule-Wasser
des Pstart liegt (dabei berticksichtigen 1 bar = 10 WSm): Fur die Fehlerkonfiguration, wenn der Benutzeranschluss
sich nicht mindestens auf 25 m Hohe befindet, startet das Gerat nicht.

2.5 Ansaugen der Pumpe

Bei jeder Einschaltung kontrolliert das System, dass wahrend der ersten 10 Sekunden druckseitig Wasser vorhanden
ist.Wird druckseitig ein Wasserfluss erfasst, so ist die Pumpe angefillt und ihr regelmaRiger Betrieb beginnt.

Wir dagegen druckseitig kein regelmaRiger Wasserfluss erfasst, verlangt das System die Bestatigung zum Erdffnen
der Ansaugungsprozedur und zeigt das abgebildete Pop-up:

Dry Run
Q ®
Escape First
priming

Abbildung 5: Erstansaugung

Durch Dricken auf “-“ wird die Ansaugungsprozedur nicht gestartet und das Produkt bleibt im Alarmzustand und
verlasst das Pop-up.
Durch Dricken auf “+” beginnt die Ansaugungsprozedur: Die Pumpe startet und bleibt maximal 2 Minuten
eingeschaltet; wahrend dieser Zeit schaltet die Sicherheitssperre fir Trockenlauf nicht ein.
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den ordnungsgemalien Betrieb.

Wenn 2 Minuten nach der Prozedur das System noch nicht angeflllt ist, stoppt der Inverter die Pumpe und auf dem

Display erscheint die gleiche Wassermangel-Meldung, sodass die Prozedur wiederholt werden kann.

Ein langerer Trockenlauf der Elektropumpe kann an der Elektropumpe Schaden verursachen

2.6 Funktionsweise

Sobald die Elektropumpe angesaugt ist, beginnt das Gerat gemal den konfigurierten Parametern mit seiner regularen
Funktionsweise: Es schaltet sich automatisch bei Offnung des Wasserhahns ein, liefert Wasser mit dem eingestellten
Druck (SP), halt den Druck auch bei Offnen anderer Wasserhahne aufrecht und bleibt automatisch nach der Zeit T2
stehen, sobald die Ausschaltbedingungen erreicht wurden (T2 kann vom Benutzer eingestellt werden, Werkswert 10

Sek.).

3 TASTATUR UND DISPLAY

Die Schnittstelle mit der Maschine besteht aus einem Display oled 64 X 128, gelb mit schwarzem Hintergrund und 5

RACTIVEDriver

000

Abbildung 6: Aussehen der Benutzerschnittstelle

Druckknépfen "MODE", "SET", "+", "-", “RUN/STOP” siehe Abbildung 6.

Das Display zeigt die Grofken und den Zustand des Umrichters mit Angaben (ber die Funktionalitat der verschiedenen

Parameter an. Die Funktionen der Tasten sind in der Tabelle 11 zusammengefasst.

Mit der Taste MODE gelangt man zu nachfolgenden Positionen innerhalb des Men(s. Ein

MODE langerer Druck Uiber mindestens 1 Sek. erméglicht den Ubergang auf den vorherigen
MenuUpunkt.
SET Die Taste SET ermdoglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Mend.

Verringert den aktuellen Wert (wenn es sich um einen abanderbaren Wert handelt).

Erhoht den aktuellen Wert (wenn es sich um einen abanderbaren Wert handelt).

RUN
STOP

Deaktiviert die Steuerung der Pumpe

Tabelle 11: Tastenfunktionen
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Ein Iangerer Druck der Tasten +/- ermdglicht die automatische Erhohung/Verringerung des gewahlten Werts. 3
Sekunden nach dem Tastendruck +/- erhdht sich die automatische Erhdhungs-/Verringerungsgeschwindigkeit.

Durch Driicken der Tasten + oder — wird die angewahlte Grof3e verandert und sofort im Dauerspeicher
(EEPROM-Speicher) gespeichert. Wird die Maschine wahrend dieser Phase absichtlich oder unabsichtlich

Di ausgeschaltet, gehen die soeben eingegebenen Parameter nicht verloren. Die Taste SET dient nur fur
den Austritt aus dem aktuellen Menii und ist nicht notwendig, um die vorgenommenen Anderungen zu
speichern. Nur in besonderen Fallen (Kapitel 6) werden einige GréRen durch den Druck von ,SET" oder
,MODE" ausgefuhrt

3.1 Menu
Der vollstandige Aufbau aller MenUs und aller Punkte wird in der Tabelle 13 gezeigt.

3.2 Zugang zu den Menus
Von allen Menus besteht mittels Tastenkombinationen Zugriff zu anderen Mendis.
Vom Hauptmeni besteht auch mittels Pulldown-Menl Zugriff zu den anderen Mendis.

3.2.1 Direkter Zugang mit der Tastenkombination
Man geht direkt in das gewiinschte Meni und druckt gleichzeitig die entsprechende Tastenkombination (zum Beispiel
MODE SET, um in das Menu Setpoint zu gehen), dann werden die verschiedenen Menupunkte mit der Taste MODE
durchgesehen. Die Tabelle 12 zeigt die mit den Tastenkombinationen erreichbaren Menis.

MENU-NAME DIREKTZUGANGSTASTEN DRUCKZEIT
Bildschirm SET — 2 Sec
Setpoint MODE  SET 2 Sec
Manuell SET == -+ 3 Sec
Installateur MODE  SET — 3 Sec
Technischer Kundendienst MODE  SET - 3 Sec

RUcks_tt_aIIung der e +  2Sek.beim

werkseitigen Werte Einschalten des Gerats

Reset MODE  SET == -+ 2 Sec

Tabelle 12: Zugang zu den Meniis
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H

Reduziertes Meni (sichtbar)

Erweitertes Menu (Direktzugang oder Password)

Hauptmeni Nutzermenu Bildschirmmen | Setpoint-Menu Manuelles Installateur-Menti | Meni Techn.
Mode Set-minus Mode-set Menu Mode-set-Minus Kundendienst
Set-Plus-Minus Mode-set-Plus
MAIN FR VF FP
(Hauptseite) Drehfrequenz Anzeige des Frequenz
Flusses manueller
Modus
Menliauswahl VP TE VP RT"
Druck Temperatur Druck Drehrichtung
Zerstreuer
C1 BT C1
Pumpenpha- Temperatur Pumpenpha-
senstrom Karte senstrom
PO FF PO UN*
Leistungs- Historik Leistungs- Nennstrom
aufnahme der Fault & Warning aufnahme der
Pumpe Pumpe
PI CT RT"
Leistungs- Kontrast Drehrichtung
histogramm
SM VF

Systembildschirm

Anzeige des
Flusses

VE HO AD
Informationen Betriebsstunden Adresse
HW und SW
EN PR

Energiezahler

Ferngesteuerter
Drucksensor

SN
Zahl der Anlaufe

IC
Umrichter
konfig.

AY
Anticycling
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FW
Firmware-
Aktualisierung

RF
Nulleinstellung
Fault & Warning

PW
Passwort andern

* Nur auf Invertern der Typen M/T und T/T vorhandene Parameter

+ Nur auf Invertern Typ M/M vorhandene Parameter

Tabella 13: Aufbau des Meniis

Legende

Identifikationsfarben Anderung der Werte in den Multi-Umrichtergruppen

Gruppe der empfindlichen Werte. Diese Werte missen ausgeglichen werden, damit
das Multi-Umrichter-System starten kann. Die Anderung einer dieser in einem
beliebigen Umrichter fuhrt zur automatischen Anreihung in allen anderen Umrichtern
ohne jegliche Frage.

Werte, deren Ausgleich durch nur einen Umrichter erleichtert wird, dem dann die
anderen angepasst werden. Es wird akzeptiert, dass sie von Umrichter zu Umrichter
unterschiedlich sind.

Nur drtlich bedeutende Einstellungswerte.

Nur lesbare Werte.

3.2.2 Zugang Uber den Namen durch das Pulldown-Menu
Man erhalt Zutritt zur Auswahl der verschiedenen Menus nach ihren Namen. Aus dem Hauptmeni geht man zur
Menlauswahl und drickt eine beliebige Taste + oder -.
In der Auswabhlseite der MenUs erscheinen die Namen der MenUs, zu denen man Zugang erhalt und eines der Menis
wird durch einen Streifen hervorgehoben (siehe Abbildung 7). Mit den Tasten + und - versetzt sich der
hervorhebende Streifen, bis das gewlinschte Menl gewahlt wird und durch die Taste SET Eintritt erhalten wird..

SELEZIONE MENU

MEMNU UTENTE
MEMNU MONITOR
GO 43,0HZ 3,0 bar

Abbildung 7: Auswahl des Pulldown-Menus

Die anzeigbaren Menis lauten MAIN, NUTZER, BILDSCHIRM, dann folgt ein vierter Punkt ERWEITERTES MENU,
dieser Punkt ermdglicht die Erweiterung der angezeigten Meniizahl. Wahilt man ERWEITERTES MENU, erscheint ein
Popup-Fenster, das zur Eingabe eines Zugangsschlissels (Passwort) auffordert. Der Zugangsschlissel
(PASSWORT) stimmt mit der Tastenkombination tGberein, die fiir den direkten Zugang verwendet wird, und ermdglicht
es, die Anzeige der Menls vom Menu des entsprechenden Zugangsschlissels auf alle mit geringerer Prioritat
auszudehnen.

Die Reihenfolge der Menu: User Monitor, Sollwert, Manuell, Installer, Technical Assistance.

Wurde ein Zugangsschlissel ausgewahlt, bleiben die freigegebenen Menis 15 Minuten lang sichtbar oder so lange,
bis sie manuell tber ,Erweiterte Menis verbergen®, das in der Meniauswahl erscheint, wenn ein Zugangsschlissel
verwendet wird, deaktiviert werden,.

In der Abbildung 8 wird ein Funktionsschema fiir die Auswahl der Menis gezeigt.

In der Mitte der Seite befinden sich die Menus, auf die rechte Seite gelangt man durch die direkte
Tastenkombinationswahl, auf die linke Seite dagegen durch das Wahlsystem mit Pulldown-Menu.
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g Z 2::“ Main Page ﬂ | ‘

Selection Menu V
‘ Main Menu | (— a J Menu Direct access keys

sﬁ)li | User Menu ‘:;‘;- E —— ‘ User Menu |¢f;":1 a
¥ [vontorvens | == @ | —— | monttorMent ||<—— | B}V

‘Exrended Menu| = ? ‘"Se‘rpoin‘r Menuw =T — m B

l Insert Password to extend Selection Menu ‘ ‘ Manual Ment ||==__— 1 a v A
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| Maln Mend | | Mdin Manl I | tain Mend |

User Mani User Mend User Mend

Maniter Mand Manitor Mend Menitor Mend
Satpoint Mant Setpeirt Manl Setpoint Men
Manul Mand Manual Mend Parcl Manl
Reduced Mend nstalist Menu Installer Mend

Reduced Menu Tech, Ass Menl ‘ a Menu exit
liecuced Manl

Abbildung 8: Schema der mdglichen Menlizugange

3.3 Aufbau der Menuseiten

Bei der Einschaltung erscheinen einige einleitende Seiten, danach eréffnet ein Hauptmenu.
Der Name jedes Menis erscheint immer im oberen Displaybereich.

Im Hauptment erscheinen immer:

Zustand: Betriebszustand (z.B. Standby, Go, Fault, Eingangsfunktionen)

Frequenz: Wert in [HZz]

Druck: Wert in [bar] oder [psi] je nach eingestellter Messeinheit.

Falls das Ereignis auftreten sollte, kann das folgende Ereignis auftreten:

Fault-Angaben

Warnungen
Angabe der mit den Eingéngen verbundenen Funktionen

Spezifische Ikonen
Die Fehlerbedingungen oder in der Hauptseite anzeigbaren Zustande sind in der Tabelle 14 aufgefihrt.

Fehlerbedingungen oder in der Hauptseite angezeigten Zustande

Identifikator Beschreibung

GO Elektropumpe eingeschaltet

SB Elektropumpe abgeschaltet

PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe

BL Sperrung wegen Wassermangel

LP Sperrung wegen niedriger Versorgungsspannung

HP Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung

EC Sperrung wegen mangelnder Einstellung des Nennstroms

OC Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe

OF Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen

SC Sperrung wegen Kurzschluss an den Ausgangsphasen

oT Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen

OB Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung
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BP1 Blockierung bei Ablesefehler am internen Drucksensor
BP2 Blockierung wegen Ablesefehler auf ferngesteuertem Drucksensor
NC Pumpe nicht angeschlossen
F1 Zustand / Alarm Funktion Schwimmer
F3 Zustand / Alarm Funktion Ausschalten des Systems
F4 Zustand / Alarm Funktion Niederdrucksignal
P1 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 1
P2 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 2
P3 Betriebszustand mit Druck Nebenbetrieb 3
Ikone Komm. . . . . . .
. Betriebszustand in Verbindung mit Multi-Umrichter durch angegebene Adresse
mit Nummer
Ikonrf]aqifgmm. Fehlerzustand der Kommunikation im Multi-Umrichtersystem
Ei Blockierung bei internem Fehler jeglicher Anzahl
Vi Blockierung bei jeglicher anormaler Spannung aullerhalb des Toleranzwertes
EY Blockierung bei am Gerat festgestellter anormaler Zyklizitat
EE Schreiben und Nachlesen der Werkseinstellungen auf EEprom
WARN.
niedrige Warnung aufgrund Fehlen der Versorgungsspannung
Spannung

Tabelle 14: Zustands- und Fehlermeldungen in der Hauptseite

Die anderen Menuseiten andern sich mit den zugewiesenen Funktionen und werden im folgenden nach Anzeige- oder
Einstellart beschrieben. Nachdem ein beliebiges Menl geéffnet wurde, zeigt der untere Teil der Seite immer eine
Zusammenfassung der wichtigsten Betriebsparameter (Betriebszustand oder eventuelles fault, ausgeflihrte Frequenz
und Druck). Das ermdglicht eine konstante Ansicht der grundsatzlichen Maschinenparameter.

MENU UTENTE

FR Frequenza

di rotazione

43,0 HZ

GO 43,0HZ 3,0 bar

Abbildung 9: Anzeige eines Menliparameters

Anzeige im Zustandsstreifen unten auf jeder Seite

Identifikator Beschreibung
GO Elektropumpe eingeschaltet
SB Elektropumpe abgeschaltet
FAULT Vorhandensein eines Fehlers, der die Steuerung der Elektropumpe verhindert

Tabelle 15: Anzeigen in dem Zustandsstreifen

In den Seiten, die die Parameter zeigen, kann folgendes erscheinen: Numerische Werte und Messeinheiten des
aktuellen Punkts, Werte anderer mit der Einstellung des aktuellen Punkts verbundene Parameter, Graphikstreifen,
Listen; siehe Abbildung 9.

3.4 Sperren der Parametereinstellungen mit Passwort

Der Inverter verfugt Uber ein Schutzsystem mit Passwort. Wenn ein Passwort eingestellt wird, sind die Parameter des
Inverters zuganglich und sichtbar, kénnen jedoch mit der einzigen Ausnahme der Parameter SP, P1, P2, P3, RP, FP,
LA, CT nicht geandert werden. Die Parameter SP, P1, P2, P3 sind wiederum von SX eingeschrankt (SX ist einem
Passwort untergeordnet). Die Passwortverwaltung befindet sich im Meni ,Technische Hilfe* und wird Uber den
Parameter PW verwaltet, siehe Abschnitt 6.6.20 .

3.5 Aktivierung und Deaktivierung des Motors

Nachdem die Erstkonfiguration mit Wizard durchgefihrt wurde, kann die Taste [RUN/STOP] zur Deaktivierung und
Aktivierung der Motorsteuerung verwendet werden. Wenn der Inverter in Betrieb ist (griinde Led ON gelbe Led ON),
oder stillsteht (griine Led OFF gelbe Led ON), kann die Motorsteuerung durch Driicken der Taste [RUN/STOP]
deaktiviert werden.
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Wenn der Inverter deaktiviert ist, blinkt die gelbe Led und die griine Led ist ganz ausgeschaltet.

Um die Pumpensteuerung wieder zu aktivieren, einfach wieder auf die Taste [RUN/STOP] driicken.

Die Taste [RUN/STOP] kann nur den Inverter deaktivieren, ist aber keine Betriebssteuerung. Der Betriebszustand
wird ausschlieRlich von den Algorithmen der Regulierung oder von den Funktionen des Inverters bestimmt.

Die Funktionsfahigkeit der Taste ist auf allen Seiten aktiv.

4 MULTI-UMRICHTER SYSTEM

4.1 Einfuhrung in die Multi-Umrichter-Systeme
Unter Multi-Umrichter-System versteht man eine Pumpgruppe, die aus verschiedenen Pumpen besteht, deren
Auslasse in einen gemeinsamen Sammler fiihren. Jede Pumpe der Gruppe ist mit ihrem Umrichter verbunden und die
Umrichter kommunizieren untereinander durch den diesbezuglichen Anschluss.
Die Hochstzahl der Pumpen-Umrichter-Elemente, die zur Bildung einer Gruppe mdglich sind, betragt 8.
Ein Multi-Umrichter-System wird hauptsé&chlich in folgenden Fallen angewendet:

e Die hydraulischen Leistungen gegenuber einem einzelnen Umrichter erhdhen

e Die Betriebskontinuitat im Falle einer Stérung einer Pumpe oder eines Umrichters sichern

o Die Hdchstleistung unterteilen

4.2 Ausfuhrung einer Multi-Umrichter-Anlage

Die Pumpen, Motoren und Inverter, welche die Anlage bilden, missen untereinander gleich sein. Die Wasseranlage
muss maoglichst symmetrisch ausgefihrt sein, damit die Wasserlast gleichmafig auf die Pumpen verteilt ist.

Die Pumpen mussen alle an einen einzigen Auslasssammler.

Da sich die Drucksensoren jeweils im Innern des Kunststoffgehauses befinden, ist darauf zu achten, dass
keine Ruckschlagventile zwischen die Inverter gesetzt werden, da die Inverter sonst unterschiedliche
Druckwerte ablesen und einen verfalschten Ablesungsdurchschnitt und eine anomale Regulierung als
Ergebnis liefern kdnnen.

Fir den Betrieb des Druckaggregats mussen die Inverter vom gleichen Typ und Modell sein und
aulerdem muss fur jedes Inverter-Pumpen-Paar Folgendes gleich sein:

Pumpen- und Motortyp
Wasseranschlisse
Nennfrequenz
Mindestfrequenz
Hoéchstfrequenz

o D

4.2.1 Kommunikation
Die Kommunikation unter den Invertern erfolgt Uber den entsprechenden spezifischen 3-Leiter-Anschluss.
Zum Anschluss, siehe den Abs. 2.3.6.

4.2.2 Ferngesteuerter Sensor in Multi-Inverter-Anlagen
Zur Nutzung der Druckkontrollfunktionen mit dem ferngesteuerten Sensor kann nur 1 Sensor an einen der
vorhandenen Inverter angeschlossen werden. Es konnen auch mehrere ferngesteuerte Drucksensoren
angeschlossen werden, bis zu einem pro Inverter. Im Falle mehrerer Sensoren wird der Einstellungsdruck der
Durchschnitt aller angeschlossenen Sensoren sein. Damit der ferngesteuerte Drucksensor fiir die anderen Inverter
sichtbar ist, muss die Multi-Inverter-Kommunikation auf allen angeschlossen und konfiguriert sein und der Inverter, an
dem er angeschlossen ist, eingeschaltet sein.

4.2.3 Anschluss und Einstellung der optogekoppelten Eingdnge

Die Eingange des Inverters sind fotogekoppelt, sieche Abschn. 2.3.3 und 6.6.15 das bedeutet, dass die galvanische
Trennung der Eingénge hinsichtlich des Inverters gewahrleistet ist. Sie werden bendtigt, um die Funktionen
Schwimmer, Hilfsdruck, Sperrung des Systems, niedriger Ansaugdruck aktivieren zu kénnen.. Die Funktionen werden
jeweils von den Meldungen F1, Paux, F3 und F4 signalisiert. Wird die Funktion Paux aktiviert, sorgt sie dafiir, dass
der Druck in der Anlage auf den eingestellten Wert gebracht wird, siehe Abschnitt 6.6.15.3. Die Funktionen F1, F3, F4
sorgen bei drei unterschiedlichen Ursachen dafiir, dass die Pumpe stoppt, siehe Abschnitte 6.6.15.2, 6.6.15.4,
6.6.15.5.
Wenn ein Multi-Invertersystem verwendet wird, ist fir die Eingange Folgendes zu beachten:

e Die Kontakte fur die Hilfsdricke muissen in Parallelschaltung auf alle Umrichter gefihrt werden, damit alle

Umrichter das gleiche Signal erhalten.
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o Die Kontakte fur die Funktionen F1, F3 und F4 kénnen sowohl mit separaten Kontakten fiir jeden einzelnen
Umrichter als auch in Parallelschaltung zu allen Umrichtern gefihrt werden (die Funktion wird nur auf dem
Umrichter aktiviert, den der Befehl erreicht).

Die Parameter fur die Einstellungen der Eingange 11, 12, 13 gehdren zu den sensiblen Parametern, daher fihrt die
Einstellung eines dieser Parameter auf einem beliebigen Umrichter zur automatischen Ausrichtung auf allen
Umrichtern. Da die Einstellung der Eingange aufBer der Funktion auch die Art der Polaritat des Kontakts auswabhilt,
findet sich die demselben Kontakttyp zugewiesene Funktion zwingend auf allen Umrichtern. Wenn daher fiir jeden
Umrichter separate Kontakte verwendet werden (Verwendung fir die Funktionen F1, F3 und F4 mdglich), missen
diese fir die diversen Eingange mit demselben Namen alle die gleiche Logik bzw. fiir denselben Eingang auf allen
Umrichtern entweder normal gedffnete oder normal geschlossene Kontakte verwenden.

4.3 Mit der Multi-Umrichter-Funktion verbundene Parameter
Die im Menu anzeigbaren Werte kdnnen im Rahmen des Multi-Umrichters wie folgt eingestuft werden:
e Nur lesbare Werte.
o Werte mit lokaler Bedeutung
o Werte zur Konfiguration des Multi-Umrichter-Systems Die wiederum wie folgt unterteilbar sind:
0 Sensible Werte
o0 Werte mit fakultativer Anpassung

4.3.1 Auf den Multi-Umrichter bezogene Werte

4.3.1.1 Werte mit lokaler Bedeutung
Es handelt sich um Werte, die unter den verschiedenen Umrichtern anders sein kdnnen und in einigen Fallen ist es
notwendig, dass sie unterschiedlich sind. Fur diese Werte ist es nicht erlaubt, automatisch die Konfiguration unter den
verschiedenen Umrichtern automatisch anzupassen. Im Falle einer manuellen Zuweisung der Adressen missen
diese auf jeden Fall unterschiedlich sein. Liste der Werte mit lokaler Bedeutung fir den Umrichter:

o CT Kontrast

%+ FP Probefrequenz im Handbetriebsmodus

* RT Drehrichtung

<+ AD Adresse

“ IC Konfiguration Reserve

%+ RF Ruckstellung der Fehlerhistorie und Warning

4.3.1.2 Sensible Werte
Es handelt sich um Werte, die aus Einstellungsgrinden unbedingt auf der ganzen Serie angepasst werden missen.
Liste der empfindlichen Werte:

= SP Drucksollwert

P1 Druck Nebenbetrieb Eingang 1
P2 Druck Nebenbetrieb Eingang 2
P3 Druck Nebenbetrieb Eingang 3
SX Max. Setpoint

FN Nennfrequenz

RP Druckabfall beim Neustart

ET Wechselzeit

AC Beschleunigung

NA Anzahl der aktiven Umrichter
NC Anzahl der gleichzeitigen Umrichter
CF Tragerfrequenz

TB Trockenbetriebszeit

T1 Ausschaltzeit nach dem Niederdrucksignal
T2 Ausschaltzeit

Gl Vollstéandiger Ertrag

GP Proportionaler Ertrag

FL Mindestfrequenz

11 Einstellung des Eingangs 1
I2 Einstellung des Eingangs 2
I3 Einstellung des Eingangs 3
OD Anlagenart

PR Ferngesteuerter Drucksensor
AY Anti-Cycling

PW Passworteinstellung

Automatische Anpassung der sensiblen Werte

Wenn ein Multi-Umrichtersystem erfasst wird, wird eine Kontrolle der Ubereinstimmung der eingestellten Parameter
ausgefiihrt. Wenn die sensiblen Parameter nicht in allen Umrichtern angepasst sind, erscheint im Display jedes
Umrichters eine Meldung, in der gefragt wird, ob die Konfiguration dieses besonderen Umrichters auf das ganze
System erweitert werden soll. Wenn dies angenommen wird, werden die sensiblen Parameter des Umrichters, auf die
sich die Frage bezogen hat, auf alle Umrichter der Serie verteilt.

Falls mit dem System nicht kompatible Konfigurationen vorliegen, wird von diesen Umrichtern die Verteilung der
Konfiguration nicht ermdglicht.

Wiahrend des normalen Betriebs ruft die Anderung eines sensiblen Parameters in einem Umrichter die automatische
Anpassung des Parameters in allen Umrichtern hervor, ohne eine Bestatigung zu fordern.

Di Die automatische Anpassung der sensiblen Werte hat keine Auswirkung auf alle anderen Parameterarten.
163



DEUTSCH

Im besonderen Falle einer Einfligung eines Umrichters in die Serie, der Werkseinstellungen enthalt (der Fall eines
Umrichters, der einen bestehenden ersetzt oder ein Umrichter, der aus einer Ruickstellung der werkseitigen
Konfiguration stammt), und wenn die vorliegenden Konfigurationen, aufler den werkseitigen Konfigurationen,
Ubereinstimmen, nimmt der Umrichter mit der werkseitigen Konfiguration automatisch die sensiblen Parameter der
Serie an.

4.3.1.3 Werte mit fakultativer Anpassung
Es handelt sich um Werte, fir die toleriert wird, dass sie nicht unter den verschiedenen Umrichtern angepasst sind.
Bei jeder Anderung dieser Werte und bei Druck von SET oder MODE, wird gefragt, ob die Anderung der ganzen
miteinander verbundenen Serie zugewiesen wird. Wenn die Serie in allen Teilen gleich ist, kann auf diese Weise
vermieden werden, dieselben Daten in allen Umrichtern einzustellen.
Liste der Werte mit fakultativer Anpassung:

» LA Sprache

> RC Nennstrom

» MS Messsystem

> FS Hoéchstfrequenz

» UN Nennspannung der Pumpe
» SF Anlauffrequenz

» ST Anlaufzeit

> AE Antiblockiersystem

> AF Anti-Freeze

» O1 Funktion des Ausgangs 1
» 02 Funktion des Ausgangs 2

4.4 Erster Start eines Multi-Invertersystems

Die Strom- und Wasseranschliisse des gesamten Systems wie in den Abschnitten 2.2 und 4.2 beschrieben
ausflihren. Einen Inverter nach dem anderen einschalten und die Parameter wie in Kap. 5 beschrieben konfigurieren.
Dabei darauf achten, dass vor Einschalten eines Inverters alle anderen vollstandig ausgeschaltet sind.

Sobald alle Inverter einzeln konfiguriert wurden, konnen sie alle gleichzeitig eingeschaltet werden.

4.5 Einstellung der Multi-Umrichter

Wenn ein Multi-Umrichter-System eingeschaltet wird, wird automatisch eine Zuweisung der Adressen ausgefihrt und
durch ein Algorithmus ein Umrichter als Flhrer der Einstellung ernannt. Der Fihrer entscheidet die Frequenz und die
Startfolge jedes Umrichters, der zur Serie gehort.

Die Einstellweise ist sequentiell (die Umrichter starten einzeln). Wenn die Ausgangsbedingungen auftreten, startet der
erste Umrichter; wenn dieser seine Hochstfrequenz erreicht hat, startet der folgende, was auch bei allen anderen
erfolgt. Die Ausgangsfolge ist nicht unbedingt je nach Adresse der Maschine ansteigend, sondern hangt von den
ausgefiihrten Betriebsstunden ab, siehe ET: Wechselzeit Abschn. 6.6.9.

Wenn die Mindestfrequenz FL verwendet wird und nur ein funktionierender Umrichter vorliegt, konnen
Uberdruckwerte gebildet werden. Der Uberdruck kann je nach Fall unvermeidbar sind und bei einer Mindestfrequenz
auftreten, wenn die Mindestfrequenz hinsichtlich des Wasserdrucks einen héheren Druck als gewiinscht hervorruft. In
den Multi-Umrichtern bleibt diese Stérung auf die zuerst startende Pumpe beschrankt, weil fir die folgenden wie folgt
vorgegangen wird: Wenn die vorherige Pumpe die Hochstfrequenz erreicht hat, wird die folgende mit Mindestfrequenz
gestartet und die Frequenz der Pumpe auf die Héchstfrequenz eingestellt. Bei Verringerung der Frequenz der Pumpe,
die sich auf Hochstfrequenz befindet (bis zum Limit der eigenen Mindestfrequenz) wird eine Einschaltiberkreuzung
der Pumpe erreicht, die die Mindestfrequenz einhalt, aber keinen Uberdruck bildet.

4.5.1 Zuweisung der Startfolge
Bei jedem Einschalten des Systems wird jedem Umrichter eine Startfolge zugewiesen. Aufgrund dessen bilden sich
aufeinander folgende Starts der Umrichter.
Die Startfolge wird wahrend der Anwendung gemal der Notwendigkeit der beiden folgenden Algorithmen geéndert:
e Erreichen der Héchstbetriebszeit
e Erreichen der Hoéchstnichttatigkeitszeit

4.5.1.1 Hochstbetriebszeit
Aufgrund der ET-Werte (HOchstbetriebszeit) besitzt jeder Umrichter einen Zahler der Run-Zeit, und aufgrund dieser
wird die Startfolge gemafl dem folgenden Algorithmus aktualisiert:
- Wenn mindestens die Halfte des ET-Werts Uberschritten ist, wird der Austausch der Prioritdt beim ersten
Abschalten des Umrichters ausgeflhrt (Austausch Standby).
- Wenn der ET-Wert erreicht wird, ohne anzuhalten, wird der Umrichter ohne Umstande abgeschaltet und auf
die Mindeststartprioritat gebracht (Austausch wahrend des Betriebs).

Di Fall der Parameter ET (maximale Arbeitszeit) auf 0 gestellt ist, erfolgt der Wechsel bei jedem Neustart.
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Siehe Tabelle ET: Wechselzeit Abschn 6.6.9.

4.5.1.2 Erreichen der Hochstnichttatigkeitszeit
Das Multi-Umrichtersystem verfugt Uber einen Ruckstauschutz-Algorithmus, der als Ziel die Beibehaltung der
perfekten Effizienz der Pumpen und die Unversehrtheit der gepumpten Flissigkeit hat. Die Funktion ermdglicht eine
Drehung der Pumpreihenfolge, um allen Pumpen mindestens eine Durchflussminute alle 23 Stunden zu geben. Das
erfolgt unabhangig von der Konfiguration des Umrichters (enable oder Reserve). Der Prioritatsaustausch sieht vor,
dass der seit 23 Stunden stehende Umrichter auf die Héchstprioritat in der Startfolge gebracht wird. Das ruft hervor,
dass sobald die Abgabe des Flusses notwendig ist, der erste startet. Die als Reserve konfigurierten Umrichter haben
Vorrang. Der Algorithmus beendet seine Tatigkeit, wenn der Umrichter mindestens einen Minute eines Flusses
abgegeben hat.
Nach dem Eingriff des Riickstauschutzes und wenn der Umrichter als Reserve konfiguriert ist, wird er auf die
Mindestprioritat zurlickgesetzt, um ihn vor Verschleill zu schiitzen.

4.5.2 Reserven und Zahl der Umrichter, die am Pumpvorgang teilnehmen
Das Multi-Umrichtersystem liest, wie viele Elemente in Verbindung sind und ruft diese Nummer N auf.
Aufgrund der Parameter NA und NC entscheidet es, wie viele und welche Umrichter in einem bestimmten Moment
arbeiten mussen. NA stellt Zahl der Umrichter dar, die am Pumpvorgang teilnehmen. NC stellt die Héchstzahl der
Umrichter dar, die gleichzeitig arbeiten kénnen.
Wenn in einer Serie aktive NA Umrichter und gleichzeitige NC Umrichter mit NC geringer als NA vorliegen, bedeutet
das, dass hochstens gleichzeitig NC Umrichter starten und diese Umrichter unter den NA Elementen ausgetauscht
werden. Wenn ein Umrichter mit Reservevorrangigkeit konfiguriert ist, wird er in der Startfolge zuletzt angeordnet,
wenn wir somit zum Beispiel 3 Umrichter haben und einer dieser ist als Reserve konfiguriert, startet die Reserve als
drittes Element, wenn er dagegen als NA=2 festgesetzt wurde, startet die Reserve nicht, auler wenn einer der beiden
aktiven unter fault geht.
Siehe auch Erklarung der Parameter
NA: Aktive Umrichter Abschn 6.6.8.1;
NC: Gleichzeitige Umrichter Abschn 6.6.8.2;
IC: Konfiguration der Reserve. 6.6.8.3.

5 EINSCHALTEN UND INBETRIEBNAHME

5.1 Erstes Einschalten der Maschine

Sobald die Hydraulik und Elektrik (Abschn. 2) korrekt installiert wurden, und nach Lesen des ganzen Handbuchs,
kann der Umrichter unter Spannung gesetzt werden.

Bei der Ersteinschaltung und danach bei der Neueinschaltung im Falle einer Ruickstellung der werkseitigen
Werteinstellungen, wird ein Wizard empfohlen, der die Einstellung der wichtigsten Parameter unterstitzt. Solange die
Wizard-Prozedur nicht beendet ist, ist kein Pumpenanlauf mdglich.

Es sind eventuelle Einschrankungen der Elektropumpe wie Grenzwert der Mindestfrequenz oder
Hoéchstzeit fir Trockenlauf zu beachten und die eventuell notwendigen Einstellungen durchzufiihren.

Die folgenden Schritte gelten im Fall einer Anlage mit einem einzelnen Umrichter, wie auch im Fall einer Multi-
Umrichter-Anlage. Fir Multi-Umrichter-Anlagen ist es notwendig, zuerst die korrekten Anschliisse der Sensoren und
der Verbindungskabel auszufiihren und dann jeweils einen Umrichter einzuschalten, wobei die erste Einschaltung fiir
jeden Umrichter ausgefiihrt wird. Nachdem alle Umrichter konfiguriert sind, kdnnen alle Elemente des Multi-Umrichter-
Systems gespeist werden.

Eine falsche Konfiguration des Motors (Stern- oder Deltaanschluss) kann zu Schaden am Motor
selbst fuhren.

5.2 Wizard
Der Wizard leistet eine unterstitzte Prozedur fir die Einstellung der wichtigsten Parameter, die fur einen Erststart des
Inverters notwendig sind. Die Tabelle 16 fasst pro Invertertyp die Abfolge der einzustellenden Parameter zusammen.
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Wizard
Typ M/IM Typ M/IM Typ M/T und
Nennleistungen | Nennleistung TIT
11A und 14A 8,5A alle
Nennleistungen

LA LA LA

MS MS MS

SP SP SP

FN FN FN

UN RC RC

RC RT

Tabelle 16: Wizards

Wahrend der Prozedur dienen die Tasten [+] und [-] zur Einstellung der verschiedenen Nennleistungen. Die Taste
[MODE] dient zur Entgegennahme des eingestellten Wertes und fiir den Ubergang auf den néachsten Schritt. Wenn
die Mode-Taste langer als 1s gedrickt wird, schaltet der Wizard auf die vorige Seite zurtck.

5.2.1 Einstellung der Sprache LA
Die fiir das Meni gewilinschte Sprache wahlen. Siehe Abs. 6.2.6.

5.2.2 Einstellung des Mel3systems MS
Das Anzeigesystem der Maleinheit wahlen, die man fir die MeRgroRRe auf dem Display benutzen mochte. Siehe Abs.
6.5.9.

5.2.3 Einstellung des Druck-Setpoints SP
Den Wert des Druck-Setpoints der Anlage einstellen. Siehe Abs. 6.3.1.

5.2.4 Einstellung der Nennfrequenz der Pumpe FN
Die Nennfrequenz der Elektropumpe wahlen, die benutzt werden soll. Der Wizard misst die Netzfrequenz am
Invertereingang und empfiehlt auf dieser Grundlage einen Wert fur FN. Der Benutzer muss diesen Wert nach den
Empfehlungen des Herstellers der Elektropumpe einstellen. Siehe Abs. 6.5.3.

Eine falsche Konfiguration der Betriebsfrequenz der Elektropumpe kann die Beschadigung der
Elektropumpe verursachen und die Fehler "OC" und "OF" erzeugen.

5.2.5 Einstellung der Nennspannung der Pumpe UN
Diesen Parameter gibt es nur auf den Invertern Typ M/M der Nennleistungen 11 und 14 A.
Die Nennfrequenz der Elektropumpe wahlen, die benutzt werden soll. Der Wizard misst die Netzfrequenz am
Invertereingang und empfiehlt auf dieser Grundlage einen Wert fir UN. Der Benutzer muss diesen Wert nach den
Empfehlungen des Herstellers der Elektropumpe einstellen. Siehe Abs. 6.5.4.

5.2.6 Einstellung des Nennstromes RC
Den Wert des Nennstromes der Elektropumpe einstellen, die benutzt werden soll. Siehe Abs. 6.5.1.

Eine falsche Einstellung von RC kann die Fehler "OC" und "OF" erzeugen und das Ausbleiben des
Ansprechens der Stromschutzeinrichtung verursachen, demzufolge eine Last oberhalb der
Sicherheitsgrenze des Motors zulassen und Motorschaden verursachen.

5.2.7 Einstellung der Drehrichtung RT
Diesen Parameter gibt es auf allen Nennleistungen der Invertertypen M/T und T/T.
Bei Erreichen der Einstellung von RT ist die Pumpe in Betrieb zu setzen und die Achse auf ihre korrekte Drehrichtung
zu kontrollieren.
In dieser Phase dient die Taste RUN/STOP zum Anlaufen und Ausschalten der Pumpe. Ein erster Tastendruck setzt
die Pumpe in Betrieb, ein zweiter Tastendruck schaltet sie aus. In dieser Phase ist eine maximale Dauereinschaltung
von 2 Min. erlaubt, danach schaltet sie automatisch aus (wie bei der Ausschaltung mit der Taste RUN/STOP).
In dieser Phase kann mit den Tasten + und — die Drehrichtung des Motors umgekehrt werden.
Bei Oberflachenpumpe mit sichtbarer Drehrichtung:
o Die Pumpe in Betrieb setzen
e die Drehrichtung kontrollieren und notfalls andern
e die Pumpe ausschalten
e zur Bestatigung der erfolgten Einstellungen und zum Starten der Anwendung auf Mode driicken
Bei Tauchpumpen:
e Einen Verbraucher 6ffnen (den Verbraucher bis zum Ende der Prozedur nicht wechseln)
e die Pumpe in Betrieb setzen
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o die benutzte Drehrichtung und die erzeugte Frequenz notieren (Parameter FR oben auf der rechten Seite der
Wizard-Bildschirmseite 6/6)
die Drehrichtung andern
die benutzte Drehrichtung und die erzeugte Frequenz notieren (Parameter FR oben auf der rechten Seite der
Wizard-Bildschirmseite 6/6)

e den Verbraucher schlief3en
die zwei untersuchten Falle bewerten und die Drehrichtung einstellen, die die kleinere Frequenz FR erzeugt

e auf Mode driicken, um die erfolgten Einstellungen zu bestatigen und den Normalbetrieb zu starten

5.2.8 Einstellung anderer Parameter
Nachdem der erste Start ausgefiuihrt wurde, kdnnen auch die anderen zuvor eingestellten Parameter je nach Fall
geandert werden, indem in die einzelnen Menus getreten und die Anleitungen fir die einzelnen Parameter befolgt
werden (siehe Kapitel 6). Die bekanntesten lauten: Neustartdruck, Gewinne der Einstellung GI und GP,
Mindestfrequenz FL, Zeit des Fehlens des Wassers TB usw.

5.3 Behebung der typischen Probleme der Erstinstallation

Stérung

Mogliche Ursachen

Behebung

Das Display zeigt
BL

1) Kein Wasser.

2) Pumpe saugt nicht an.

3) Einstellung eines zu hohen
Setpoints fur die Pumpe.

4) Drehrichtung invertiert.

5) Strom fiir die Pumpe falsch
eingestellt RC (*).

6) Hochstfrequenz zu niedrig.

1-2) Pumpe mit Wasser versorgen und sicher stellen, dass
sich keine Luft in den Leitungen befindet. Sicherstellen,
dass Ansaugung oder eventuelle Filter nicht verstopft
sind. Sicherstellen, dass die Leitungen von der Pumpe
zum Umrichter nicht beschadigt sind oder starkere
Druckverluste aufweisen.

3) Den Setpoint senken oder eine Pumpe flr die
Anlagenanforderungen verwenden.

4) Drehrichtung prufen (siehe Abschn. 6.5.2).

5) Einen korrekten Pumpenstrom einstellen RC (*) (siehe
Abschn 6.5.1).

6) Wenn maoglich, die FS (siehe Abschn 6.6.6).

Das Display zeigt
OF

1) UbermaRige Absorption.

2) Pumpe blockiert.

3) Pumpe, die beim Start viel
Strom absorbiert.

1) Anschlusstyp (Sternanschluss oder Deltaanschluss)
prifen. Sicherstellen, dass der Motor nicht mehr Strom
aufnimmt, als max. vom Umrichter abgegeben.
Kontrollieren, ob der Motor alle Phasen angeschlossen
hat.

2) Sicherstellen, dass das Laufrad oder der Motor nicht
durch Fremdkérper blockiert werden. Anschluss der
Phasen des Motors prifen.

3) Den Beschleunigungsparameter verringern AC (siehe
Abschn. 6.6.11).

Das Display zeigt
ocC

1) Strom fiur die Pumpe falsch
eingestellt (RC*).

2) UbermaRige Absorption.

3) Pumpe blockiert.

4) Drehrichtung invertiert.

1) RC fir den entsprechenden Anschlusstyp
(Sternanschluss oder Deltaanschluss) gem. Angaben auf
dem Kennschild des Motors einstellen (siehe Abschn.
6.5.1).

2) Kontrollieren, ob der Motor alle Phasen angeschlossen
hat.

3) Sicherstellen, dass das Laufrad oder der Motor nicht
(durch Fremdkérper) blockiert werden.

4) Drehrichtung prifen (siehe Abschn. 6.5.2).

Das Display zeigt
LP

1) Versorgungsspannung
niedrig

2) Spannungsverlust in der
Leitung

1) Korrekte Leitungsspannung prifen.

2) Kabeldurchschnitt der Versorgungskabel priifen (siehe
Abschn. 2.3)

Hoher Einstelldruck
SP

Einstellung von FL zu hoch.

Die Mindestbetriebsfrequenz FL senken (wenn die
Elektropumpe dies ermdglicht).
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Das Display zeigt | Kurzschluss zwischen den Zustand des Motors und der Kabel zum Motor prifen.

SC Phasen.
Die Pumpe stoppt | Einstellung des unstabilen Gl und GP korrigieren (siehe Abschn 6.6.5 6.6.4)
nicht Drucks. T
DiSDD“!J.SCkaZ?]/ er'r?t: Einer oder mehrere Umrichter | Die Taste + am Umrichter driicken, von dem wir sicher sind,
. S haben sensible, nicht dass er die neueste und korrekte Konfiguration der
diese Konfiguration :
angepasste Parameter. Parameter aufweist.

fortzufuhren

Das Multi-Inverter-
System startet nicht | Firmware  nicht auf allen

und meldet eine |Invertern in der gleichen

nicht kompatible |Version

Firmware

Das Multi-Inverter-

System startet nicht

Die automatische Aktualisierungsprozedur unter den
Invertern durchfiihren. Siehe Abs. 9.2

Produkte einer anderen Art Inverter von gleicher Art und Nennleistung fiir die

und meldet nicht oder . Nennlelstun_g Gestaltung von Multi-Inverter-Systemen besorgen. Siehe
. untereinander in
kompatible o Abs. 4.2
Kommunikation gesetzt
Produkte

* Nur far Invertertypen M/T und T/T

Tabelle 17: Behebung von Stérungen

6 BEDEUTUNG DER EINZELNEN PARAMETER

6.1 Nutzermenu

Im Hauptmeni durch Driicken der Taste MODE (oder mit dem Auswahlmeni durch Driicken der Tasten + oder -),
gelangt man in das NUTZERMENU. Innerhalb des Meniis, durch Driicken der Taste MODE, werden die folgenden
GroRen aufeinander folgend angezeigt.

6.1.1 FR: Anzeige der Drehfrequenz
Aktuelle Drehfrequenz, mit der die Elektropumpe gesteuert wird (Hz).

6.1.2 VP: Anzeige des Drucks
Druck der Anlage in [bar] oder [psi] je nach genltztem Messsystem.

6.1.3 C1: Anzeige des Phasenstromwerts
Phasenstromwert der Elektropumpe in [A].
Bei Uberschreitung des zuldssigen Hochststromes beginnt auf dem Display die Stromwertanzeige zwischen
Normalanzeige und Reverse zu blinken. Diese Darstellung weist auf einen Voralarmzustand hin, der ein
wahrscheinliches Ansprechen der Uberstromschutzeinrichtung auf dem Motor ankiindigt. In diesem Fall empfiehlt es
sich, die korrekte Einstellung des Hdéchststroms der Pumpe RC (siehe Abschnitt 6.5.1) und die Anschlisse der
Elektropumpe zu Uberprifen.

6.1.4 PO: Anzeige der Leistungsausgabe
Leistungsabgabe der Elektropumpe in [kW].

6.1.5 PI: Histogramme de la puissance
Zeigt auf 5 vertikalen Balken ein Histogramm der abgegebenen Leistung.
Das Histogramm zeigt an, wie lange die Pumpe auf einem bestimmten Leistungsniveau eingeschaltet war. Auf der
horizontalen Achse befinden sich die Balken mit den verschiedenen Leistungsniveaus; auf dem vertikalen Balken wird
angezeigt, wie lange die Pumpe auf dem speziellen Leistungsniveau eingeschaltet war (%Anteil im Vergleich zur
Gesamtzeit).
Die Nulleinstellung des Teilstundenzahlers flhrt auch zur Nulleinstellung des Histogramms der Stunden.

USER MEMU
T 12 1830 28 12

Pl _E=

SE 0,0 Hz 3.0 bar

Abbildung 10: Histogramm der Leistung
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6.1.6 SM: Systembildschirm
Zeigt den Zustand des Systems an, wenn wir eine Multi-Umrichter-Installation vorliegen haben. Wenn die
Kommunikation nicht vorliegt, wird eine Ikone mit der abwesenden oder unterbrochenen Kommunikation angezeigt.
Wenn mehrere untereinander verbundene Umrichter vorliegen, wird eine Ikone fur jeden dieser angezeigt. Die lkone
hat das Symbol einer Pumpe und darunter erscheinen die Zustandszeichen der Pumpe.
Je nach Betriebszustand wird folgendes angezeigt Tabelle 18.

Anzeigen des Systems

Information tUber den Zustand unter
Zustand Ikone
der Ikone
Umrichter in run ﬁﬁmggl der drehenden Ausgefuhrte Frequenz mit drei Ziffern
Umrichter in Symbol der statischen
SB

standby Pumpe
Umrichter in Symbol der statischen E
fault Pumpe
Inverter Symbol der statischen D
deaktiviert Pumpe

Tabelle 18: Anzeige des Systembildschirms SM

Wenn der Inverter als Reserve konfiguriert ist, bleibt die Anzeige wie in der Tabelle 18, jedoch mit dem Unterschied,
dass der obere Teil des Motorsymbols farbig ist.

Um der Anzeige des Systems mehr Platz zu geben, erscheint der Name des Parameters SM nicht,
sondern die Beschriftung "System" mittig unter dem Namen des Menus

6.1.7 VE: Anzeige der Version
Hardware- und Software-Version, mit der das Gerat ausgestattet ist.

6.2 Bildschirmmenu

Im Hauptmend, durch gleichzeitiges 2 Sek. langes Driicken der Tasten “SET” und
Auswahlmenii durch + oder -, kann das BILDSCHIRMMENU eingeschaltet werden.
Innerhalb des Mends, durch Driicken der Taste MODE, werden die folgenden Gréf3en aufeinander folgend angezeigt.

(minus), oder mit dem

6.2.1 VF: Anzeige des Flusses
Zeigt die zwei moglichen Flusszustande: “vorhanden” und “nicht vorhanden”.
Wenn der Inverter in einem Multi-Inverter-System funktioniert, stellt der angezeigte Fluss den des Systems dar.
Wahrend des Multi-Inverter-Betriebs wird der ortliche Fluss im Rechteck links unten mit den Buchstaben
“P” = vorhanden
“A” = nicht vorhanden
angezeigt. Beim Mono-Inverter-Betrieb zeigt der Inverter nur den vom eigenen Sensor abgelesenen Fluss an.

6.2.2 TE: Anzeige der Temperatur der Zuleitungen zu den Leistungsverbrauchern
6.2.3 BT: Anzeige der Temperatur der Elektronikkarte

6.2.4 FF: Anzeige der Fault-Historie
Chronologische Anzeige der Faults wahrend des Betriebs des Systems.
Unter dem Symbol FF erscheinen zwei Nummern x/y, die jeweils x fiir das angezeigte Fault und y fiir die Gesamtzahl
der vorliegenden Faults angeben; rechts von diesen Nummern erscheint eine Angabe Uber die angezeigte Fault-Art.
Die Tasten + und — ermdglichen das Durchlesen der Faults: Mit Driicken der Taste ,—* wird die Historie zurlickverfolgt,
bis zum altesten vorhandenen Fehler, mit Driicken der Taste ,+“ wird die Historie vorwarts verfolgt, bis zum jlingsten
vorhandenen Fehler.

Die Faults werden chronologisch ab dem letzten (x=1) bis zum neuesten (x=y) angezeigt. Die HOchstzahl der
anzeigbaren Faults betragt 64; nach Erreichen dieser Zahl werden die altesten Uberschrieben.
Neben der Art der Faults erscheint auch die Uhrzeit, an der sich die Faults jeweils ereignet haben.

Dieser Menlpunkt zeigt die Liste der Faults an, ermdglicht aber kein Reset. Das Reset kann nur mit der hierfir
vorgesehenen Steuerung durch RF des MENUS TECHNISCHER SERVICE ausgefiihrt werden.

Weder ein von Hand ausgefiihrtes Reset noch ein Abschalten des Gerats oder die Wiederherstellung der werkseitig
eingestellten Werte 16schen die Fault-Historie, wenn das oben genannte Verfahren nicht ausgefiihrt wird.
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6.2.5 CT: Kontrast Display
Er regelt den Kontrast des Displays.

6.2.6 LA: Sprache

Anzeige in einer der folgenden Sprachen:

1- ltalienisch

2- Englisch

3- Franzo6sisch

4- Deutsch

5- Spanisch

6- Hollandisch

7- Schwedisch

8- Turkisch

9- Slowakisch

10- Rumanisch

11- Tschechisch

12- Polnisch

13- Portugiesisch

14- Finnlandisch

15- Ukrainisch

16- Russisch

17- Griechisch

18- Arabisch

6.2.7 HO: Betriebsstunden
Zeigt in zwei Zeilen die Einschaltstunden des Umrichters und die Betriebsstunden der Pumpe an.

6.2.8 EN: Zahler der Energieaufnahme
Zeigt auf zwei Zeilen die Gesamt- und Teilenergieaufnahme. Die Gesamtenergie ist ein Wert, der wahrend des
Maschinenlebens standig steigt und nicht auf Null gestellt werden kann. Die Teilenergie ist ein Energiezahler, der vom
Benutzer auf Null gestellt werden kann. Die Nulleinstellung des Teilz&hlers erfolgt durch 5 Sek. langes Driicken auf
die Taste [-].
Die Nulleinstellung des Teilstundenzahlers fihrt auch zur Nulleinstellung auf dem Histogramm der Stunden.

6.2.9 SN: Zahl der Anlaufe
Gibt an, wie oft der Inverter die Elektropumpe in Betrieb gesetzt hat.

6.3 Setpoint-Menu

Im Hauptmenl gleichzeitig die Tasten ,MODE" und ,SET“ driicken, bis im Display ,SP" erscheint (oder das
Auswahlmeni mit + oder - wahlen).

Die Tasten ,+“ und ,-“ ermdglichen jeweils den Wert des Drucks der Anlage zu erhéhen oder zu senken.

Die Taste SET ermdoglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Meni und die Riickkehr zum Hauptmendi.

Aus diesem Menu wird der Druck eingestellt, mit dem die Anlage arbeiten soll.
Der Einstelldruck kann gemaf Angaben der Tabelle 2 eingegeben werden.

6.3.1 SP: Einstellung des Sollwertdrucks
Mit diesem Druck arbeitet die Anlage, wenn keine zusétzlichen Druckeinstellfunktionen aktiv sind.

6.3.2 Einstellung der Hilfsdrtcke
Der Inverter kann den Setpoint-Druck in Funktion des Zustandes der Eingange andern.
Auf Invertern der Typen M/T und T/T kénnen bis zu 3 Hilfsdriicke, d.h. insgesamt 4 verschiedene Setpoints eingestellt
werden.
Auf Invertern Typ M/M kann ein Hilfsdruck mit insgesamt 2 verschiedenen Setpoints eingestellt werden.
Fir die Stromanschlisse siehe Abschnitt 2.3.3, fir die Softwareeinstellungen siehe Abschnitt 6.6.15.

Wenn mehrere zusétzliche Druckfunktionen mehrerer Eingange gleichzeitig aktiv sind, fihrt der Umrichter
den geringeren Druck aller aktivierten aus.

6.3.2.1 P1: Einstellung des zuséatzlichen Druckwerts 1
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 1 aktiviert wird.

6.3.2.2 P2: Einstellung des zuséatzlichen Druckwerts 2
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 2 aktiviert wird
Auf Invertern Typ M/M nicht verfligbar.
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6.3.2.3 P3: Einstellung des zuséatzlichen Druckwerts 3
Betriebsdruck der Anlage, wenn die Funktion zusatzlicher Druck am Eingang 3 aktiviert wird
Auf Invertern Typ M/M nicht verfugbar.

Der Neustartdruck der Pumpe ist auBer mit dem eingestellten Druck (SP, P1, P2, P3,) auch mit RP
verbunden.
RP druckt die Druckverringerung gegenuber ,SP“ aus (oder gegenluber einem zusatzlichen Druck, wenn
aktiviert), was den Pumpenstart verursacht

Beispiel: SP = 3,0 [bar]; RP = 0,5 [bar]; keine zusatzliche Druckfunktion ist aktiv:
Wahrend des Normalbetriebs steht die Anlage unter einem Druck von 3,0 bar.
Wenn der Druckwert unter 2,5 bar abfallt, schaltet sich die Elektropumpe wieder ein

Die Eingabe eines zu hohen Drucks (SP, P1, P2, P3,) gegenuber den Leistungen der Pumpe kann die
falsche Angabe von Fehlern aufgrund Wassermangels BL hervorrufen; in diesem Fall den eingestellten
Druck senken oder eine fiur die Anforderungen der Pumpe geeignete Pumpe verwenden..

6.4 Manuelles Menu

Im HauptmeniU gleichzeitig die Tasten ,“SET" & “+” & “-“ drlicken, bis im Display ,FP" erscheint (oder das
Auswahlmen( mit + oder - wahlen).

Das Meni ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen Konfigurationsparameter: Die Taste MODE
ermdglicht das Durchsehen der Menuseiten, die Tasten + und — den Wert des Parameters zu inkrementieren oder zu
dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem vorliegenden Menu und die Rickkehr zum
Hauptmend.

In dem manuellen Modus, unabhangig vom angezeigten Parameter, ist es immer maoglich, die folgenden
Steuerungen auszuflihren:

Zeitweiliges Einschalten der Elektropumpe

Gleichzeitiges Driicken der Tasten MODE und + und bewirkt das Starten der Pumpe mit der Frequenz FP im
Dauerbetriebsstatus solange beide Tasten gedrickt bleiben.

Wenn die Steuerung Pumpe ON oder Pumpe OFF ausgefuhrt wird, wird dies im Display angezeigt.

Starten der Pumpe

Gleichzeitiges Driicken der Tasten MODE - + fir 2 Sek. bewirkt das Starten der Pumpe mit der Frequenz FP. Der
Betriebsstatus verbleibt solange, bis die Taste SET gedrickt wird. Das folgende Drucken von SET ruft den Ausgang
aus dem manuellen Men( hervor.

Wenn die Steuerung Pumpe ON oder Pumpe OFF ausgefuhrt wird, wird dies im Display angezeigt.

Invertieren der Drehrichtung

Gleichzeitiges Driicken der Tasten SET - fir mindestens 2 Sek. andert die Drehrichtung. Die Funktion ist auch bei
laufendem Motor aktiv.

6.4.1 FP: Einstellung der Probefrequenz
Zeigt die Probefrequenz in Hz an. Die Probefrequenz kann mittels der Tasten ,+“ und ,-“ eingestellt werden.
Default—-Wert ist Fn — 20% und kann zwischen 0 und FN eingestellt werden.

6.4.2 VP: Anzeige des Drucks
Druck der Anlage in [bar] oder [psi] je nach genltztem Messsystem.

6.4.3 C1: Anzeige des Phasenstromwerts
Phasenstromwert der Elektropumpe in [A].
Bei Uberschreitung des zulassigen Héchststromes beginnt auf dem Display die Stromwertanzeige zwischen
Normalanzeige und Reverse zu blinken. Diese Darstellung weist auf einen Voralarmzustand hin, der ein
wahrscheinliches Ansprechen der Uberstromschutzeinrichtung auf dem Motor ankiindigt. In diesem Fall empfiehlt es
sich, die korrekte Einstellung des Hdéchststroms der Pumpe RC (siehe Abschnitt 6.5.1) und die Anschlisse der
Elektropumpe zu Uberprifen.umpe zu tberprifen..

6.4.4 PO: Anzeige der Leistungsausgabe
Leistungsausgabe der Elektropumpe [kW].

6.4.5 RT: Einstellung der Drehrichtung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
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Wenn die Drehrichtung der Pumpe nicht korrekt ist, kann sie mittels dieses Parameters invertiert werden. Innerhalb
dieses Menupunkts und durch Drlcken der Tasten + und — werden die beiden mdglichen Zustande ,0“ oder ,1”
ausgefuhrt und angezeigt. Die Folge der Phasen wird im Display in der Kommentarzeile angezeigt. Die Funktion ist
auch bei laufendem Motor aktiv.

Wenn die Drehrichtung des Motors nicht festgestellt werden kann, im Manualbetriebsmodus wie folgt verfahren:

0 Die Pumpe mit Frequenz FP starten (Dricken von MODE und + oder MODE + -)

o Einen Verbraucher 6ffnen und den Druck beobachten

0 Ohne die Entnahme zu verandern, den Parameter RT andern, und erneut den Druck beobachten.
o0 Derrichtige ,RT*“-Wert ist der Wert, der einen héheren Druck hervorruft.

6.4.6 VF: Anzeige des Flusses
Siehe Abs. 6.2.1

6.5 Installateur-Menu

Im Hauptmenul gleichzeitig die Tasten “MODE” & “SET” & “-“ drlicken, bis im Display ,RC" erscheint (oder das
Auswahlmenii mit + oder - wahlen). Das Meni ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen
Konfigurationsparameter: Die Taste MODE ermdglicht das Durchsehen der MenUseiten, die Tasten + und — den Wert
des Parameters zu inkrementieren oder zu dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem
vorliegenden Men( und die Rickkehr zum Hauptmenu.

6.5.1 RC: Einsstellung des Nennstromwerts der Elektropumpe
Nennstromaufnahme der Elektropumpe in Ampere (A).
Den vom Hersteller auf dem Schild der Elektropumpe angefiihrten Aufnahmewert eingeben.
Bei Invertern der Typen M/T und T/T ist die Art des flr die Wicklungen verwendeten Anschlusses zu beachten.
Wenn der eingegebene Parameter niedriger als der geforderte Parameter ist, erscheint wéahrend des Betriebs
die Fehlermeldung “OC*, sobald die Stromstirke fur einen bestimmten Zeitraum die eingegebene
Stromstérke Uberschreitet.
Ist der eingegebene Parameter groler als der korrekte Wert, wird der Stromschutz uber die
Sicherheitsschwelle des Motors hinaus félschlich ausgeldst.

6.5.2 RT: Einstellung der Drehrichtung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
Wenn die Drehrichtung der Pumpe nicht korrekt ist, kann sie mittels dieses Parameters invertiert werden. Innerhalb
dieses Menupunkts und durch Dricken der Tasten + und — werden die beiden mdglichen Zustande ,0“ oder ,1”
ausgefuhrt und angezeigt. Die Folge der Phasen wird im Display in der Kommentarzeile angezeigt. Die Funktion ist
auch bei laufenden Motor aktiv. Falls die Drehrichtung des Motors nicht sichtbar ist, wie folgt vorgehen:

o Einen Verbraucher 6ffnen und die Frequenz beobachten.

0 Parameter RT andern, ohne dabei den Abgriff zu verandern und erneut die Frequenz FR feststellen.

o Der korrekte Parameter RT ist der Parameter, der bei gleichbleibendem Abgriff eine niedrigere Frequenz FR
fordert.

ACHTUNG: Bei einigen Elektropumpen kann es passieren, dass die Frequenz in beiden Fallen nicht sehr variiert.
Dies erschwert das Feststellen der Drehrichtung. In diesem Fall den oben beschriebenen Vorgang wiederholen, doch
anstelle der Frequenz, versuchen, die Stromaufnahme (Phasenstrom) festzustellen (Parameter C1 im Nutzermend).
Der korrekte Parameter rt ist der Parameter, der bei gleichbleibendem Abgriff eine niedrigere Phasenstromstarke C1
fordert.

6.5.3 FN: Einsstellung der Nennfrequenz
Dieser Parameter legt die Nennfrequenz der Elektropumpe fest. Sein Wert kann zwischen 50 und 200 Hz liegen. Bei
Invertern der Typen M/M kann FN auf 50 oder 60 Hz eingestellt sein.
Wenn die Tasten ,+“ oder ,-, gedriickt werden, wird die gewtinschte Frequenz ab 50 (Hz) gewahlt
Die Werte 50 und 60 (Hz) sind die allgemeinen Werte und werden somit bevorzugt gewahlt: Wenn ein beliebiger
Frequenzwert eingestellt wird, wenn man 50 oder 60 (Hz) erreicht, stoppt die Erhéhung oder Senkung; zur Anderung
der Frequenz einer dieser beiden Werte, ist es notwendig, jeden Druckknopf freizugeben und die Taste "+"oder "-"
mindestens 3 Sekunden zu dricken.

6.5.4 UN: Einstellung der Nennspannung
Diesen Parameter gibt es nur auf Invertern der Typen M/M Nennleistung 11 und 14 [A].
Definiert die Nennspannung der Elektropumpe und kann auf zwei mdogliche Werte eingestellt werden:
110/127 V
220/240V

6.5.5 OD: Anlagenart
Madgliche Werte 1 und 2, hinsichtlich der starren und elastischen Anlage.
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Werkseitig wird der Umrichter fir den Modus 1 voreingestellt, der fiir den Gberwiegenden Teil der Anlagen passt. Bei
Druckschwankungen, die sich nicht stabilisieren lassen, die Parameter Gl und GP umstellen und in den Modus 2
gehen.

WICHTIG: Auch die Werte der Regulierungsparameter GP und Gl sind bei beiden Konfigurationen unterschiedlich.
Zudem sind die fur den Modus 1 eingestellten Werte fur GP und Gl in einem anderen Speicher
gespeichert, als die GP- und GIl-Werte fur den Modus 2. So wird beispielsweise der GP-Wert des Modus
1 bei der Umstellung auf den Modus 2 durch den GP-Wert des Modus 2 ersetzt. Um ihn wieder zu finden
muss man jedoch zum Modus 1 zurlickkehren. Der gleiche, auf dem Display dargestellte Wert, wird
aufgrund der unterschiedlichen Steueralgorithmen bei beiden Modi anders gewichtet.

6.5.6 RP: Einstellung des Druckabfalls beim Neustart
Der Druckabfall gegentiber dem Wert SP, der einen Neustart der Pumpe bewirkt.
Wenn der Setpoint-Druck zum Beispiel 3,0 (bar) und RP 0,5 (bar) ist, erfolgt der Neustart mit 2,5 (bar).
RP* kann von min. 0,1 bis max. 5 bar eingestellt werden. Unter besonderen Bedingungen (zum Beispiel ein
niedrigerer Setpoint als RP) kann er automatisch eingeschrankt werden.

Um den Nutzer zu unterstltzten, erscheint in der RP-Einstellungsseite auch unter dem Symbol RP, der effektive
Startdruck, siehe Abbildung 11.

MENU INSTALLATORE
R P Pressione
di ripartenza
0,5 bar

SB 0,0HZ 3,1 bar

Abbildung 11: Einstellung des Neustartdrucks

6.5.7 AD: Konfiguration Adresse
Er nimmt nur mit einem Multi-Umrichter-Anschluss Bedeutung an. Sie setzt die Kommunikationsadresse fest, die dem
Umrichter zugewiesen wird. Die mdglichen Werte lauten: Automatisch (Default) oder von Hand zugewiesene Adresse.
Die Adressen werden von Hand eingegeben, und kénnen Werte von 1 bis 8 annehmen. Die Konfiguration der
Adressen muss bei allen Umrichtern der Gruppe gleich sein: Entweder automatisch bei allen, oder manuell bei allen.
Es ist nicht zugelassen, gleiche Adressen einzugeben.
Im Falle einer Zuweisung von gemischten Adressen (einige manuell, einige automatisch), wie auch im Falle von
duplizierten Adressen, wird ein Fehler angezeigt. Die Fehleranzeige erfolgt durch Anzeige des blinkenden
Buchstabens E anstelle der Maschinenadresse.
Wenn die gewahlte Zuweisung automatisch ist werden bei jedem Einschalten des Systems Adressen zugewiesen, die
unterschiedlich zum vorherigen Mal sind, das hat aber keinen Einfluss auf den korrekten Betrieb.

6.5.8 PR: Drucksensor
Der Sensor ist am entsprechenden Eingang anzuschlieRen (Siehe Abs 2.3.5)
Mit dem Parameter PR kann ein ferngesteuerter Drucksensor gewahlt werden. Die Grundeinstellung ist ‘kein Sensor’.
Ist der Sensor aktiv, erscheint ein Symbol auf dem Display, das einen stilisierten Sensor mit einem grof3en P darin
zeigt. Der ferngesteuerte Sensor arbeitet in Synergie mit dem Innensensor, so dass der Druck nie unter den
Sollwertdruck an den zwei Stellen in der Anlage (Innensensor und ferngesteuerter Sensor) sinkt. Dadurch kénnen
eventuelle Druckverluste ausgeglichen werden.
HINWEIS: Um den Sollwertdruck an der Stelle mit dem geringeren Druck beizubehalten, kann der Druck an der
anderen Stelle hoher sein als der Sollwertdruck.

Einstellung des ferngesteuerten Drucksensors
Wert PR Displayanzeige Vollausschlag [bar] Vollausschlag [psi]
0 Assente
1 Dab 16 bar 16 232
2 503 16 bar 16 232
3 501 R 25 bar 25 363

Tabelle 19: Einstellung des ferngesteuerten Drucksensors

Dﬂ La pressione di setpoint & indipendente dal tipo di sensore di pressione remoto selezionato.
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6.5.9 MS: Messsystem
Setzt das System der Messeinheit zwischen international und angelséchsisch fest. Die angezeigten Gréfien werden in
Tabelle 19 gezeigt.

Angezeigte Messeinheiten
GroR Internationale Angelsachsisch
roi>e Messeinheit e Messeinheit
Druck bar psi
Temperatur °C °F

Tabelle 20: Messeinheits-System

6.5.10 SX: Setpoint massimo
Stellt den Hochstwert ein, den irgendeiner der Setpoints SP, P1, P2, P3 annehmen kann (P2 und P3 gibt es nur auf
Invertern der Typen MT und T/T).

6.6 Menu Technischer Kundendienst

Im Hauptmeni gleichzeitig die Tasten “MODE” & “SET” & “+“ drlicken, bis im Display ,TB" erscheint (oder das
Auswahlmenii mit + oder - wahlen). Das Meni ermdglicht die Anzeige und Anderung der verschiedenen
Konfigurationsparameter: Die Taste MODE ermdglicht das Durchsehen der Menuseiten, die Tasten + und — den Wert
des Parameters zu inkrementieren oder zu dekrementieren. Die Taste SET ermdglicht den Ausgang aus dem
vorliegenden MenU und die Ruckkehr zum Hauptmenu.

6.6.1 TB: Zeit fur Sperrung aufgrund von Wassermangel

Die Einstellung der Sperrungs-Latenzzeit wegen Wassermangel ermdglicht die Wahl der Zeit (in Sekunden), die der
Umrichter benétigt, um den Wassermangel der Elektropumpe zu melden.

Die Veranderung dieses Parameters kann nutzlich sein, wenn eine Verzdgerung zwischen dem Moment des
Einschaltens der Elektropumpe und dem Moment, in dem die Lieferung effektiv beginnt, festgestellt wird. Ein Beispiel
dafir ist eine Anlage mit einer besonders langen Ansaugleitung, die kleiner Verluste ausweist. In diesem Fall kann es
vorkommen, dass sich die betreffende Leitung entleert, obwohl Wasser vorhanden ist und die Elektropumpe eine
gewisse Zeit bendtigt, um sich wieder zu flllen, Wasser auszugeben und die Anlage unter Druck zu setzen.

6.6.2 T1: Ausschalt-Zeit nach dem Niederdrucksignal
Stellt die Ausschaltzeit des Umrichters ab dem Erhalt des Niederdrucksignals ein (siehe Abschn 6.6.15.5). Das
Niederdrucksignal kann in jedem der 3 Eingange erhalten werden, indem der Eingang entsprechend konfiguriert wird
(siehe Abschn.6.6.15 Setup der Hilfs-Digitaleingange IN1, IN2, IN3).
T1 kann von 0 bis 12 Sek. eingestellt werden. Die werkseitige Einstellung betragt 2 Sek.

6.6.3 T2: Abschaltverzégerung
Setzt die Verzoégerung fest, mit der der Umrichter abgeschaltet werden soll, nachdem die Abschaltbedingungen
erreicht wurden. Druckerhéhung der Anlage und Fluss unter dem Mindestfluss.
T2 kann von 2 bis 120 Sek. eingestellt werden. Die werkseitige Einstellung betragt 10 Sek..

6.6.4 GP: Koeffizient des proportionalen Gewinns

Das Verhaltnis im Allgemeinen muss fur Systeme mit grofen, elastischen Leitungen (PVC-Leitungen -weite
Leitungen) erhdht und fur Anlagen mit engen, festen Leitungen (Metallleitungen — enge Leitungen) verringert werden.
Um den Druck in der Anlage konstant zu halten, fihrt der Umrichter eine Kontrolle Typ Pl fir den gemessenen
falschen Druckwerts durch. Auf Grundlage dieses Fehlers berechnet der Umrichter die an die Elektropumpe
abzugebende Leistung. Die Art und Weise dieses Kontrolleingriffs hangt von der Einstellung der Parameter GP und Gl
ab. Um den unterschiedlichen Verhaltensweisen der verschiedensten Wasseranlagen, innerhalb derer das System
eingesetzt werden kann, Rechnung zu tragen, kdnnen die werkseitig eingestellten Parameterwerte geandert werden.
Die werkseitig eingestellten Werte fur die Parameter GP und Gl sind jedoch fur fast alle Anlagen optimal. In
dem Fall, dass sich trotzdem Regulierungsprobleme einstellen sollten, kdnnen auch diese Parameter jederzeit
geandert werden.

6.6.5 GI: Koeffizient des integralen Gewinns
Bei starkem Druckabfall nach der Erhdhung des Durchsatzes oder bei verzégerten Systemansprechzeiten
muss der Wert Gl erhéht werden. Bei Druckschwankungen um den Drucksollwert muss der Gl-Wert
herabgesetzt werden.

Ein typisches Beispiel fur eine Anlage, in der der Gl-Wert herabgesetzt werden muss, ist die Installation
mit einem Umrichter, der sich in gréRerer Entfernung von der Elektropumpe befindet. Die hydraulische
Elastizitat beeinflusst die Pi-Steuerung und damit die Druckregelung.

WICHTIG: Um befriedigende Druckeinstellungen zu erhalten, muss im Allgemeinen sowohl auf GP, als auch auf GI
eingewirkt werden.
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6.6.6 FS: Max. Rotationsfrequenz
Stellt die Héchstrotationsfrequenz der Pumpe ein.
Diese setzt ein H6chstlimit der Drehzahl fest und kann zwischen FN und FN — 20% eingestellt werden.
FS ermdglicht in jedem Fall, dass die Elektropumpe nie mit einer hdheren Frequenz als eingestellt gesteuert wird. FS
kann automatisch infolge der Anderung von FN erneut bemessen werden, wenn das oben genannte Verhéltnis nicht
geprift ist (z.B. wenn der FS-Wert unter FN - 20% ist, wird FS auf FN -20% neu dimensioniert).

6.6.7 FL: Min. Rotationsfrequenz
Uber FL wird die Mindestfrequenz fiir die Umdrehungen der Pumpe eingestellt. Mindestwert betragt 0 [Hz], der
Hochstwert betragt 80% von FN; wenn zum Beispiel FN = 50 [Hz], kann FL zwischen 0 und 40 [Hz] eingestellt
werden. FL kann automatisch infolge der Anderung von FN erneut bemessen werden, wenn das oben genannte
Verhaltnis nicht gepruft ist (z.B. wenn der FL-Wert hoher als 80% des eingestellten FN ist, wird FL auf FN -80% neu
dimensioniert).

Eine Mindestfrequenz gemafR den Vorgaben des Herstellers der Pumpe einstellen.

DE Der Inverter steuert die Pumpe bei einer Frequenz, die kleiner als FL ist, nicht. Das bedeutet, dass falls

die Pumpe bei einer Frequenz FL einen Druck tiber dem Setpoint erzeugt, in der Anlage ein Uberdruck
entsteht.

6.6.8 Einstellung der Umrichterzahl und der Reserven

6.6.8.1 NA: Aktive Umrichter
NA stellt die Hochstzahl der Umrichter dar, die am Pumpvorgang teilnehmen.
Er kann Werte zwischen 1 und der Zahl der vorliegenden Umrichter annehmen (max. 8). Der Standardwert flr NA ist
N, d.h. die Zahl der in der Serie vorliegenden Umrichter; das bedeutet, dass wenn Umrichter der Serie zugefligt oder
entnommen werden, NA immer den Wert gleich der Umrichteranzahl annimmt, die automatisch erfasst wird. Wenn ein
anderer Wert als N eingegeben wird, wird dem eingegebenen Wert die Hochstzahl an Umrichtern zugewiesen, die am
Pumpvorgang teilnehmen kénnen.
Dieser Wert dient nur in den Fallen, in denen ein Pumpenlimit vorliegt, die eingeschaltet werden sollen oder kdnnen
und falls einer oder mehrere Umrichter als Reserve beibehalten werden sollen (siehe IC: Abschn. 6.6.8.3.
Konfiguration der Reserve und die folgenden Beispiele).
Auf dieser Seite des Meniis kénnen (ohne Anderungsmdglichkeit) auch die anderen beiden betroffenen Parameter
des Systems gesehen werden, d.h. N, Anzahl der vorliegenden Umrichter, die automatisch durch das System gelesen
wird und NC, Hochstzahl der gleichzeitigen Umrichter..

6.6.8.2 NC: Gleichzeitige Umrichter
NC stellt die Hochstzahl der Umrichter dar, die gleichzeitig arbeiten kénnen.
Es kann Werte zwischen 1 und NA annehmen. Als Standardwert nimmt NC den Wert NA an, das bedeutet, dass egal
wie NA ansteigt, NC den Wert von NA annimmt. Wenn ein anderer Wert als NA einstellt wird, befreit man sich von NA
und setzt auf die eingeflgte Zahl den Hdéchstwert der gleichzeitigen Umrichter fest. Dieser Wert dient nur in den
Fallen, in denen ein Pumpenlimit vorliegt, die eingeschaltet werden sollen oder kénnen (siehe IC: Abschn. 6.6.8.3.
Konfiguration der Reserve und die folgenden Beispiele).
Auf dieser Seite des Meniis kénnen (ohne Anderungsmdglichkeit) auch die anderen beiden betroffenen Parameter
des Systems gesehen werden, d.h. N, Anzahl der vorliegenden Umrichter, die automatisch durch das System gelesen
wird und NA, Anzahl der aktiven Umrichter..

6.6.8.3 IC: Konfiguration der Reserve

Es konfiguriert den Umrichter als automatisch oder Reserve. Wenn er auf Auto (Standard) eingestellt ist, nimmt der
Umrichter am normalen Pumpvorgang teil, wenn er als Reserve konfiguriert wird, wird ihm die minimale Startprioritat
gegeben, bzw. der Umrichter, an dem diese Einstellung ausgefiihrt wird, startet immer zuletzt. Wenn eine Zahl an
aktiven Umrichtern eingegeben wird, die einen weniger als die vorhandenen Umrichter aufweist und ein Element als
Reserve festgesetzt wird, ist die Auswirkung, wenn keine Stérungen vorliegen, dass der Reserve-Umrichter nicht am
normalen Pumpvorgang teilnimmt; falls einer der teilnehmenden Umrichter dagegen eine Stérung haben sollte
(Fehlen von Speisung, Eingriff eines Schutzes usw.), startet der Reserve-Umrichter.

Der Reserve-Konfigurationszustand ist wie folgt sichtbar: Auf der Seite SM erscheint der obere Teil der lkone farbig;
auf den Seiten AD und auf der Hauptseite, erscheint die |kone der Mitteilung der Adresse des Umrichters mit der
Nummer auf farbigem Grund. Die als Reserve konfigurierten Umrichter kdnnen auch mehr als einer innerhalb eines
Pumpsystems sein.

Die als Reserve konfigurierten Umrichter, die eventuell nicht am normalen Pumpvorgang teilnehmen, werden jedoch
durch den Algorithmus des Ruckstauschutzes effizient gehalten. Der Algorithmus des Rickstauschutzes sieht alle 23
Stunden einen Austausch der Startprioritdt vor und sorgt fiir eine mindestens 1 Minute andauernde Flussabgabe an
jeden Umrichter. Dieser Algorithmus vermeidet die Verschlechterung des Wassers innerhalb des Laufrads und halt
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die sich bewegenden Organe instand; fir alle Umrichter ist es nitzlich und insbesondere fir die als Reserve
konfigurierten Umrichter, die unter normalen Bedingungen nicht arbeiten.

6.6.8.4 Konfigurationsbeispiele flir Multi-Umrichter-Anlagen
Beispiel 1:
Eine Pumpgruppe, die aus 2 Umrichtern besteht (N=2 automatisch erfasst), wovon 1 als aktiv eingestellt ist (NA=1),
einer gleichzeitig (NC=1 oder NC=NA, da NA=1) und einer als Reserve (IC= Reserve in einem der beiden Umrichter).
Die folgende Auswirkung wird erreicht: Der nicht als Reserve konfigurierte Umrichter startet und arbeitet allein (auch
wenn er nicht den Wasserdruck ertragt und der ausgefuhrte Druck zu niedrig ist). Falls dieser eine Stérung hat, wird
der Reserve-Umrichter in Betrieb genommen.

Beispiel 2:

Eine Pumpgruppe, die aus 2 Umrichtern besteht (N=2 automatisch erfasst), in der alle aktiv und gleichzeitig eingestellt
sind (Werkeinstellung NA=N und NC=NA) und einer als Reserve (IC= Reserve in einem der beiden Umrichter).

Die folgende Auswirkung wird erreicht: Zuerst startet immer der Umrichter, der nicht als Reserve konfiguriert ist, wenn
der ausgefiihrte Druck zu niedrig ist, startet auch der zweite als Reserve konfigurierte Umrichter. Auf diese Weise
versucht man immer und auf jeden Fall die Verwendung eines bestimmten Umrichters (der als Reserve konfigurierte),
dieser kann bei Bedarf unterstiitzend eingreifen, wenn ein héherer Wasserdruck auftritt.

Beispiel 3:

Eine Pumpgruppe, die aus 6 Umrichtern besteht (N=6 automatisch erfasst), wovon 4 als aktiv eingestellt ist (NA=4), 3
gleichzeitig (NC=3) und 2 als Reserve (IC= Reserve in den beiden Umrichtern).

Die folgende Auswirkung wird erreicht: Hochstens 3 Umrichter starten gleichzeitig. Der Betrieb der 3, die gleichzeitig
arbeiten kénnen, erfolgt abwechselnd unter 4 Umrichtern, um die Héchstbetriebszeit jedes ET einzuhalten. Falls einer
der aktiven Umrichter eine Stoérung hat, wird keine Reserve in Betrieb genommen, da mehr als jeweils 3 Umrichter
(NC=3) nicht starten kdnnen und drei aktive Umrichter weiterhin vorliegen. Die erste Reserve greift ein, sobald ein
anderer drei verbliebenen nicht in fault ist, die zweite Reserve in Betrieb genommen wird, wenn ein anderer der drei
verbliebenen (einschliellich Reserve) in fault ibergeht.

6.6.9 ET: Wechselzeit

Er setzt die Hochstbetriebszeit eines Umrichters innerhalb einer Gruppe fest. Er hat nur in untereinander verbundenen
Pumpgruppen Bedeutung (link). Die Zeit kann auf eine Zeitspanne zwischen 10 s und 9 Stunden oder auf 0 gestellt
werden; die Werkseinstellung betragt 2 Stunden.
Wenn die ET-Zeit eines Umrichters vergangen ist, wird die Startfolge des Systems erneut zugewiesen, um den
Umrichter mit der vergangenen Zeit auf die Mindestprioritdt zu bringen. Diese Strategie hat das Ziel, den Umrichter
weniger zu verwenden, der schon gearbeitet hat und die Betriebszeit zwischen den verschiedenen Maschinen
auszugleichen, die die Gruppe zusammensetzen. Wenn der Umrichter trotzdem auf den letzten Platz in der
Startreihenfolge gebracht wurde, bendtigt der Wasserdruck auf jeden Fall den Eingriff des fraglichen Umrichters;
dieser startet, um die Druckerhdhung der Anlage zu gewabhrleisten.
Die Startprioritat wird unter zwei Bedingungen aufgrund der Zeit ET zugewiesen:

1) Austausch wéhrend des Pumpvorgangs: Wenn die Pumpe ununterbrochen bis zur Uberscheitung der

absoluten Pumphdchstzeit eingeschaltet ist.
2) Austausch im Standby: Wenn die Pumpe in Standby ist, aber 50% der ET-Zeit Gberschritten wurde.

Falls ET gleich 0 eingestellt wird, erfolgt der Wechsel in den Stand-by. Jedes Mal wenn eine Pumpe stoppt, startet
beim Neustart eine andere Pumpe.

Falls der Parameter ET (maximale Arbeitszeit) auf O gestellt ist, erfolgt der Wechsel bei jedem Neustart,
unabhangig davon, wie lange die Pumpe effektiv in Betrieb war.

6.6.10 CF: Trager
Setzt die Tragerfrequenz der Umrichter-Modulierung fest. Der werkseitig eingestellte Wert ist der richtige Wert in den
meisten Fallen, somit raten wir von Anderungen ab, aulRer wenn man sich den ausgefiihrten Anderungen vollig
bewusst ist.

6.6.11 AC: Beschleunigung
Hierbei wird die Anderungsgeschwindigkeit eingestellt, mit welcher der Inverter die Frequenz variiert. Das wirkt sich
sowohl auf die Startphase als auch wahrend der Regulierung aus. Im Allgemeinen ist der voreingestellte Wert optimal,
aber falls es Probleme beim Starten gibt oder HP-Fehler auftauchen, kann er geandert und heruntergesetzt werden.
Jedes Mal wenn dieser Parameter gedndert wird, empfiehlt es sich zu Uberpriifen, ob das System weiterhin gut
eingestellt ist. Falls Probleme mit Schwingungen auftauchen, die Verstdrkung von Gl und GP reduzieren, siehe
Abschnitte 6.6.5 und 6.6.4. Durch das Absenken von AC wird der Inverter langsamer.

6.6.12 AY: Anti cycling
Diese Funktion dient dazu, haufige Ein- und Ausschaltungen im Falle von Anlagenleckagen zu vermeiden. Die
Funktion kann in 2 verschiedenen Weisen eingestellt werden: Normal und Smart.

176



DEUTSCH

In der Modalitat smart hingegen wirkt er auf den Parameter RP ein, um die negativen Auswirkungen durch die
Leckagen zu verringern. Falls die Einstellung ,Ausgeschaltet” vorliegt, greift die Funktion nicht ein.

6.6.13 AE: Befahigung des Sperrschutzes
Diese Funktion verhindert mechanische Sperrungen in Phasen langerer Inaktivitat. ie wirkt durch die regelmaRige
Drehung der Pumpe.
Wenn die Funktion befahigt ist, fuhrt die Pumpe alle 23 Stunden eine Befreiungszyklus tber 1 Minute aus.
ACHTUNG: Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M Da zum Anlauf einer einphasigen Pumpe eine
Startfrequenz von ca. dem Nennwert fiir eine gewisse Zeit notwendig ist (siehe Abschn 6.6.17 e 6.6.18) kann sich bei
jeder Einschaltung der Frostschutzfunktion mit geschlossenen Verbrauchern eine Druckerhéhung in der Anlage
ereignen.

Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Es ist wichtig sicherzustellen, dass die maximale
Forderhohe der installierten Elektropumpe fir die Anlage geeignet ist. Im gegenteiligen Fall
empfiehlt es sich, die Frostschutzfunktion zu deaktivieren.

6.6.14 AF: Antigefrierfunktion

Ist diese Funktion freigeschaltet, wird die Pumpe automatisch in Rotation versetzt, wenn die Temperatur Werte

nahe des Gefrierpunktes erreicht und ein Schaden an der Pumpe vermieden werden kann.

ACHTUNG: Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Da zum Anlauf einer einphasigen Pumpe eine Startfrequenz
von ca. dem Nennwert flr eine gewisse Zeit notwendig ist (siehe Abschn.6.6.17 e 6.6.18) kann sich bei jeder
Einschaltung der Frostschutzfunktion mit geschlossenen Verbrauchern eine Druckerhéhung in der Anlage ereignen.

Gilt nur im Falle von Invertern vom Typ M/M. Es ist wichtig sicherzustellen, dass die maximale
Forderhohe der installierten Elektropumpe fur die Anlage geeignet ist. Im gegenteiligen Fall
empfiehlt es sich, die Frostschutzfunktion zu deaktivieren.

6.6.15 Setup der Hilfs-Digitaleingange IN1, IN2, IN3
In diesem Abschnitt werden die Funktionen und mdglichen Konfigurationen der Eingange durch die Parameter 11, 12,
I3 gezeigt. Die Eingange 12 und 13 gibt es nur auf Invertern der Typen M/T und T/T.
Fur die elektrischen Anschliusse siehe Abschn 2.3.3.
Die Eingange sind alle gleich und jedem kénnen alle Funktionen zugewiesen werden. Uber den Parameter IN1..IN3
wird die gewtlinschte Funktion dem i-ten Eingang zugewiesen.
Jede den Eingéngen zugewiesene Funktion wird vertief wie folgt erklart. Die Tabelle 22 fasst die Funktionen und die
verschiedenen Konfigurationen zusammen.
Die werkseitigen Konfigurationen sind in der Tabelle 21 aufgefihrt.

Werkseitige Konfiguration der digitalen
Eingange IN1, IN2, IN3
Eingang Wert
1 1 (Schwimmer NO)
2 3 (P aux NO)
3 5 (Befahigung NO)

Tabelle 21: Werkseitige Konfiguration der Eingange

Zusammenfassende Tabelle der moglichen Konfigurationen der digitalen Eingange IN1, IN2, IN3
und derer Funktion
Mit dem allgemeinen Eingang verbundene Anzeige der aktiven zugewiesenen
Wert - . .
Funktion i Funktion des Eingangs
0 Eingangsfunktionen deaktiviert
1 Wassermangel durch Auflenschwimmer (NO) F1
2 Wassermangel durch AuRenschwimmer (NC) F1
3 Zusatzlicher Setpoint Pi (NO) hinsichtlich des F2
verwendeten Eingangs
Zusatzlicher Setpoint Pi (NC) hinsichtlich des
4 . F2
verwendeten Eingangs
Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch
5 . F3
externes Signal (NO)
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Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch
externes Signal (NC)

Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch
7 externes Signal (NO) + Reset der rickstellbaren F3
Sperrungen

Allgemeine Freischaltung des Umrichters durch
8 externes Signal (NC) + Reset der rickstellbaren F3
Sperrungen

Reset der ruckstellbaren Sperrungen NO

Eingang Niederdrucksignal NO, automatische und
manuelle Wiederherstellung

Eingang Niederdrucksignal NC, automatische und
manuelle Wiederherstellung

Niederdruckeingang NO nur manuelle
Wiederherstellung

Niederdruckeingang NC nur manuelle
Wiederherstellung

F3

F4

11 F4

12 F4

13 F4

Tabelle 22: Konfiguration der Eingdnge

6.6.15.1 Deaktivierung der mit dem Eingang verbundenen Funktionen
Wenn 0 als Konfigurationswert eines Eingangs eingestellt wird, ist jede mit dem Eingang verbundene Funktion
unabhangig vom Signal in den Klemmen des Eingangs deaktiviert.

6.6.15.2 Einstellung der Funktion externer Schwimmer
Der externe Schwimmer kann an jeden beliebigen Eingang angeschlossen werden, fur die elektrischen Einschlisse
siehe Abschnitt 2.3.3.
Die Schwimmerfunktion wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 23 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Schwimmersignal angeschlossen wurde.
Die Aktivierung der Funktion externer Schwimmer fihrt zur Sperrung des Systems. Die Funktion wurde entwickelt, um
den Eingang an ein Signal aus einem Schwimmer zu verbinden, der das Fehlen von Wasser anzeigt. Wenn diese
Funktion aktiv ist, wird das Symbol F1 in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt. Damit das System gesperrt
und die Fehlermeldung F1 ausgegeben wird, muss der Eingang fir mindestens 1 Sekunde aktiviert werden. Unter den
Fehlerbedingungen F1 muss der Eingang fiir mindestens 30 Sekunden deaktiviert werden, bevor das System gesperrt
wird. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 23 zusammengefasst.Falls gleichzeitig mehrere Schwimmerfunktionen
an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das System F1 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird;
der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.

Verhalten der Funktion externer Schwimmer im Verhaltnis INx und des Eingangs

Konfiguration des Konfiguration Konfiguration Konfiguration des . .
> - ; - Displayanzeige
Eingangs des Eingangs des Eingangs Eingangs
Nicht :
Normal Keine
R vorhanden
1 Aktiv mit hohem Sperre des Systems
Signal auf dem P Uber exter}rl1en
Eingang (NO) Vorhanden . F1
Schwimmer wegen
Wassermangel
L Sperre des Systems
Akt“{ mit Nicht Uber externen
2 niedrigem : F1
. vorhanden Schwimmer wegen
Signal auf dem W |
Eingang (NC) assermange .
Vorhanden Normal Keine

Tabelle 23: Funktion externer Schwimmer

6.6.15.3 Einstellung Funktion Eingang zuséatzlicher Druck
Die Hilfsdriicke P2 und P3 sind nur auf Invertern der Typen M/T und T/T verfiigbar.
Das Signal, das den Hilfssetpoint freigibt, kann iber einen beliebigen Eingang der drei Eingange geliefert werden (fir
die elektrischen Anschliisse siehe Abschnitt 2.3.3). Die Funktion Hilfs-Setpoint wird erzielt, indem auf einem der Werte
der Tabelle 25 der Parameter Ix des Einganges eingestellt wird, an dem das Hilfs-Setpointsignal angeschlossen
wurde.
Die Funktion zusatzlicher Druck andert den Setpoint des Systems durch den Druck SP (siehe Abschn. 6.3) bis zum
Druck Pi. Fir die elektrischen Anschliisse siehe Abschnitt 2.3.3) wo der verwendete Eingang dargestellt ist.
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In dieser Weise werden zusatzlich zum Druck SP auch P1, P2, P3 verfligbar.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol Pi in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt.

Damit das System mit dem zusatzlichen Setpoint arbeitet, muss der Eingang fur mindestens 1 Sekunde aktiviert
werden. Wenn mit dem zuséatzlichen Setpoint gearbeitet wird, muss der Eingang fiir mindestens 1 Sekunde deaktiviert
werden, um zum Betrieb mit Setpoint SP zurlickzukehren. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 24
zusammengefasst. Falls gleichzeitig mehrere Funktionen zusatzlicher Druck an verschiedenen Eingangen konfiguriert
sind, zeigt das System Pi an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird. Fir gleichzeitige Aktivierungen, ist der
ausgefiihrte Druck der niedrigste unter denen mit aktivem Eingang. Der Alarm wird entfernt, wenn kein Eingang
aktiviert ist.

Verhalten der Funktion Hilfsdruck in Abhangigkeit von INx und vom Eingang
Wert des . .
Parameters gonféguratlon Zustand des Betrieb Displayanzeige
INX es Eingangs Eingangs
Aktiv mit hohem Nicht I-ter Hilfssetpoint Keine
Signal auf dem vorhanden nicht aktiv
3 Eingang (NO) Vorhanden I-ter H;Il];(st?\;atpomt Px
Aktiv mit Nicht I-ter Hilfssetpoint
o . Px
4 niedrigem vorhanden aktiv
Signal auf dem Vorhanden -ter Hilfssetpoint Keine
Eingang (NC) nicht aktiv

Tabelle 24: Zusatzlicher Setpoint

6.6.15.4 Einstellung Befahigung des Systems und Ruiickstellung fault
Das Signal, mit dem das System freigegeben wird, kann von einem beliebigen Eingang geliefert werden (fiir die
elektrischen Anschlisse siehe Abschnitt 2.3.3).
Die Funktion Systembefahigung wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 25 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Systembefahigungssignal angeschlossen wurde
Falls gleichzeitig mehrere Funktionen Deaktivierung an verschiedenen Eingdngen konfiguriert sind, zeigt das System
F3 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.
Damit das System mit dem Disable Funktion arbeitet, muss der Eingang fur mindestens 1 Sekunde aktiviert werden.
Wenn das System disable ist, damit die Funktion deaktiviert wird (erneute Befahigung des Systems), darf der Eingang
Uber mindestens 1 Sek. nicht aktiv sein. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 25 zusammengefasst.
Falls gleichzeitig mehrere Funktionen Disable an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das System F3 an,
wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; Der Alarm wird entfernt, wenn kein Eingang aktiviert ist..

Verhalten der Funktion Systemfreigabe und Wiederherstellung der Defaultwerte in
Abhangigkeit von INx und des Eingangs
PWert des Wert des Wert des Wert des Wert des
arameters
INx Parameters Parameters Parameters Parameters
Aktlv mit hohem Nicht vorhanden Ipverter Keine
Signal auf dem freigegeben
5 Eingang (NO) Vorhanden Inverter gesperrt F3
Aktiv mit Nicht vorhanden Inverter gesperrt F3
6 niedrigem Signal Inverter
auf dem Eingang Vorhanden . Keine
freigegeben
(NC)
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Ipverter Keine
) freigegeben
7 Signal auf dem
Eingang (NO) Inverter gesperrt +
Vorhanden Reset der F3
Sperrungen
R Inverter gesperrt +
. A_kt|v m|_t Nicht vorhanden Reset der F3
niedrigem Signal
8 . Sperrungen
auf dem Eingang Inverier
(NC) Vorhanden .
freigegeben
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Aktivmit hohem | -\ opt yorhanden Inverter Keine
9 Slgnal auf dem freigegeben
Eingang (NO) Vorhanden Reset der Blocke Keine

Tabelle 25: Befahigung des Systems und Ruckstellung fault

6.6.15.5 Einstellung der Niederdruckerfassung (KIWA)
Der Mindestdruckwachter, der den Niedrigdruck erfasst, kann an einen beliebigen Eingang angeschlossen werden
(fur die elektrischen Anschliisse siehe Abschnitt siehe 2.3.3).
Die Funktion Niederdruckerfassung wird erzielt, indem auf einem der Werte der Tabelle 26 der Parameter Ix des
Einganges eingestellt wird, an dem das Befahigungssignal angeschlossen wurde.

Die Aktivierung der Niederdruckerfassung bildet die Sperre des Systems nach der Zeit T1 (siehe T1: Ausschalt-Zeit
nach dem Niederdrucksignal Abschn. 6.6.2). Die Funktion wurde entwickelt, um den Eingang mit dem Signal aus
einem Druckwachter zu verbinden, der einen zu niedrigen Druck an der Pumpenansaugung signalisiert.

Wenn diese Funktion aktiv ist, wird das Symbol F4 in der Zeile ZUSTAND der Hauptseite angezeigt.

Unter den Fehlerbedingungen F4 muss der Eingang fur mindestens 2 Sekunden deaktiviert werden, bevor das
System entsperrt wird. Das Verhalten der Funktion ist in Tabelle 26 zusammengefasst.

Falls gleichzeitig mehrere Funktionen Niederdruckerfassung an verschiedenen Eingangen konfiguriert sind, zeigt das
System F4 an, wenn mindestens eine Funktion aktiviert wird; der Alarm wird entfernt, wenn keine Funktion aktiv ist.

Verhalten der Funktion Systemfreigabe und Fehlerbehebung in Abhangigkeit von INx und vom
Eingang
Wert des . .
Parameters Sonflguratlon Zustand des Betrieb Displayanzeige
INx es Eingangs Eingangs
Aktiv mit hohem Nicht vorhanden Normal Keine
) Sperrung des Systems
10 SElgnnaal‘:umgr; Vorhand wegen niedrigem Druck bei Fa
gang orhanden Ansaugung, automatische +
manuelle Wiederherstellung
R Sperrung des Systems
niedﬁgg\r/nng;[gnal Nicht vorhanden | ye9°n niedrigem Druck bei F4
11 auf dem Eingang Ansaugung, automatische +
(NC) manuelle Wiederherstellung
Vorhanden Normal Keine
Nicht vorhanden Normal Keine
Aktiv mit hohem Systemsperrung wegen
12 Signal auf dem niedrigem Druck bei
Eingang (NO) Vorhanden Ansaugung F4
Manuelle
Wiederherstellung
Systemsperrung wegen
Aktiv mit niedrigem Druck bei
13 niedrigem Signal Nicht vorhanden Ansaugung F4
auf dem Eingang Manuelle
(NC) Wiederherstellung
Vorhanden Normal Keine

Tabelle 26: Erfassung des Niederdrucksignals (KIWA)

6.6.16 Setup der Ausgadnge OUT1, OUT2

In diesem Abschnitt werden die Funktionen und méglichen Konfigurationen der Ausgange OUT1 und OUT2 durch die

Parameter O1 und O2 gezeigt.
Fur die elektrischen Anschlisse siehe Abschn 2.3.4.
Die werkseitigen Konfigurationen sind in der Tabelle 27 aufgefiihrt. Tabella 27..

Werkseitige Konfigurationen der Ausgénge

Ausgang Wert
OUT 1 2 (fault NO schlieRt)
OUT 2 2 (Pumpe in Betrieb NO schlieft)

Tabelle 27: Werkseitige Konfigurationen der Ausgange
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6.6.16.1 O1: Einstellung der Funktion des Ausgangs 1
Der Ausgang 1 kommuniziert einen aktiven Alarm (er zeigt an, dass eine Systemsperre aufgetreten ist). Der Ausgang
ermdglicht die Anwendung eines sauberen Kontakts, der normalerweise geschlossen oder gedffnet ist. Dem
Parameter O1 werden die Werte und die Funktionen laut Tabelle 28 zugewiesen

6.6.16.2 O2: Einstellung der Funktion des Ausgangs 2
Der Ausgang 2 teilt den Betriebszustand der Elektropumpe mit (Pumpe eingeschaltet/ausgeschaltet). Der Ausgang
ermdglicht die Anwendung eines sauberen Kontakts, der normalerweise geschlossen oder gedffnet ist. Dem
Parameter O2 werden die Werte und die Funktionen laut Tabelle 28 zugewiesen.

Konfiguration der mit den Ausgangen verbundenen Funktionen
Konfiguration OuUT1 ouT2
des o . Zustand des o . Zustand des
Ausgangs Aktivierungsbedingung Ausgangskontakts Aktivierungsbedingung Ausgangskontakts
Kontakt NO Kontakt NO
0 Keine zugewiesene immer gedffnet, Keine zugewiesene immer gedffnet,
Funktion NC immer Funktion NC immer
geschlossen geschlossen
Kontakt NO Kontakt NO
1 Keine zugewiesene immer Keine zugewiesene immer
Funktion geschlossen, NC | Funktion geschlossen, NC
immer geoffnet immer geoffnet
Im Fall von Der Kontakt NO
blockierenden schlief3t sich,
Anwesenheit von Fehlern schlief3t Aktivierung des wenn die
2 sperrenden Fehlern sich der Kontakt Ausgangs im Falle von | Elektropumpe in
P NO und der sperrenden Fehlern Betrieb ist und der
Kontakt NC 6ffnet Kontakt NC 6ffnet
sich sich.
Im Fa!ll von Der Kontakt NO
blockierenden - .
. . offnet sich, wenn
. Fehlern 6ffnet Aktivierung des .
Anwesenheit von . . die Elektropumpe
3 sich der Kontakt Ausgangs im Falle von | . L
sperrenden Fehlern in Betrieb ist und
NO und der sperrenden Fehlern
der Kontakt NC
Kontakt NC . )
. . schliefdt sich.
schliefdt sich

Tabelle 28: Konfiguration der Ausgange

6.6.17 SF: Frequenza di avviamento
Nur fir Inverter vom Typ M/M der Nennleistungen 11 und 14 A verfligbar.
Ist die Frequenz, mit der man den Anlauf der Pumpe fiir die Zeit ST erzwingt (siehe Abschn. 6.6.18. Der
voreingestellte Wert ist gleich der Nennfrequenz der Pumpe und kann mit den Tasten “+”und “-“ unter Fn und Fn-50%
verandert werden. Falls ein héherer Wert als Fn-50% fiir FL eingestellt ist, wird SF auf die Mindestfrequenz FL
begrenzt. Zum Beispiel kann SF fir Fn=50 Hz zwischen 50 und 25 Hz eingestellt sein; wenn dagegen Fn=50 Hz und
FL=30Hz, kann SF zwischen 50 und 30 Hz eingestellt sein.

6.6.18 ST: Tempo di avviamento
Nur fur Inverter vom Typ M/M der Nennleistungen 11 und 14 A verfugbar.
Der Parameter ST ist der Zeitraum, in dem man die Frequenz SF abgibt (siehe Abschn.. 6.6.17) bevor die Kontrolle
der Frequenz dem automatischen System PI Gibergeben wird.
Der voreingestellte Wert flir ST ist gleich 1 Sekunde und ist in dem meisten Fallen die beste Wahl. Trotzdem kann der
Parameter ST im Bedarfsfall von einem Mindestwert von 0 Sekunden, bis zu einem Hoéchstwert von 3 Sekunden
verandert werden.
Falls ST auf 0 Sekunden gestellt wird, wird die Frequenz sofort durch Pl kontrolliert und die Pumpe in jedem Fall mit
der Nennfrequenz gestartet.

6.6.19 RF: Ruckstellung der Fehlerhistorie und Warning
Wenn gleichzeitig mindestens 2 Sekunden die Tasten + und — gedrickt werden, wird die Chronologie der Faults und
Warnings geldscht. Unter dem Symbol RF wird die Fault-Zahl in der Historik zusammengefasst (max. 64).
Die Historik kann im Meni MONITOR auf der Seite FF gesehen werden.
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6.6.20 PW: Passwort dndern
Die Inverters verflgt Uber ein Schutzsystem, das tUber Passwort funktioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden die
Parameter der Vorrichtung zuganglich und sichtbar, aber sie kénnen nicht verandert werden.
Die einzigen Parameter, die unabhangig von der Passworteinstellung geandert werden kénnen, sind die Parameter:
SP, P1, P2, P3, RP, FP, LA, CT.

Die Vorrichtung verfugt Gber ein Schutzsystem, das Uber Passwort funktioniert. Wird ein Passwort eingestellt, werden
die Parameter der Vorrichtung zuganglich und sichtbar, aber sie kbnnen nicht verandert werden.

Ist das Passwort (PW) ,0” sind alle Parameter entriegelt und kdnnen modifiziert werden.

Wird ein Passwort (Wert des PW nicht 0) benutzt, sind alle Anderungen blockiert und auf der Seite PW wird ,XXXX”
angezeigt.

Ist das Passwort eingegeben, ist der Zugang zu allen Seiten mdglich, jedoch wird beim Versuch ein Parameter zu
andern ein Pop-up angezeigt, das die Eingabe des Passwortes verlangt. Wird das richtige Passwort eingegeben,
bleiben die Parameter nach letzer Betatigung einer Taste 10 Minuten lang entriegelt und modifizierbar.

Soll der Timer des Passwortes auf null gesetzt werden, auf die Seite PW gehen und 2 Sekunden klang gleichzeitig +
und - dricken.

Wird das richtige Passwort eingegeben, erscheint ein Vorhangeschloss, das sich 6ffnet, wahrend bei Eingabe des
falschen Passwortes ein blinkendes Vorhangeschloss erscheint.

Nach einer Wiederherstellung der Werkseinstellungen wird das Passwort auf ,0” gebracht.

Jede Passwortanderung wird nach Driicken von Mode oder Set wirksam und jede nachfolgende Anderung eines
Parameters verlangt die erneute Eingabe des neuen Passwortes (z.B. der Installateur macht alle Einstellungen mit
dem Default =0 PW-Wert und als letztes gibt er das PW so ein, dass er sicher sein kann, dass die Maschine ohne
jede weitere Handlung bereits gesichert ist).

Im Fall des Passwortverlustes gibt es 2 Mdoglichkeiten, um die Parameter der Vorrichtung zu andern:

» Die Werte aller Parameter vermerken, die Vorrichtung mit den Werkseinstellungen wieder- herstellen, siehe
Abschnitt 8.3. Der Wiederherstellungsvorgang I6scht alle Parameter der Vorrichtung, einschlief3lich Passwort.

» Die Nummer auf der Seite des Passwortes vermerken, eine E-Mail mit dieser Nummer an den Kundendienst senden,
innerhalb von wenigen Tagen wird das Passwort versendet und die Vorrichtung kann entriegelt warden.

6.6.21 Passwort Mehrfachinverterssysteme
Wird das PW eingegeben, um die Vorrichtung einer Gruppe zu entriegeln, werden alle Vorrichtungen entriegelt.
Wird das PW an der Vorrichtung einer Gruppe modifiziert, wirkt sich die Anderung auf alle Vorrichtungen aus.
Wird die Sicherung durch PW an der Vorrichtung einer Gruppe aktiviert (+ und - auf der PW-Seite wenn PW #0 ist),
aktiviert sich der Schutz bei allen Vorrichtungen (fir jegliche Anderung wird das PW verlangt).

7 SCHUTZVORRICHTUNGEN

Der Umrichter verfiigt tiber ein System zum Schutz der Pumpe, des Motors, der Versorgungsleitung und des
Umrichters selbst. Wenn eine oder mehrere Schutzvorrichtungen ausgelést werden, wird am Display umgehend die
mit der héheren Prioritat angezeigt. Je nach Fehlertyp kann die Pumpe abgeschaltet werden. Sobald die normalen
Betriebsbedingungen wieder hergestellt sind, wird der Fehlerstatus sofort oder nach Ablauf einer voreingestellten Zeit
automatisch annulliert. Im Falle einer Sperrung aufgrund von Wassermangel (BL), Uberstrom im Motor der
Elektropumpe (OC), Uberstrom an den Leistungsverbrauchern (OF), oder aufgrund eines direkten Kurzschlusses
zwischen den Phasen der Ausgangsklemme (SC), kann versucht werden, durch gleichzeitiges Dricken der Tasten ,+”
und ,-” den Fehlermodus zu verlassen. Falls die Fehlerbedingung weiterhin anhalt, muss die die Anomalie auslésende
Ursache beseitigt werden.

Alarmmeldung in der Fehlerhistorie

Indicazione display Beschreibung
PD UnregelmaRiges Abschalten
FA Probleme im Kuhlsystem

Tabelle 29: Alarme

Sperrzustande
Display-Anzeige Beschreibung
PH Abschaltung wegen Uberhitzung der Pumpe
BL Sperrung wegen Wassermangel
BP1 Sperrung aufgrund Messfehlers am i-ten Drucksensor
LP Sperrung wegen niedriger Versorgungsspannung
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HP Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung

oT Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen

OB Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung

OoC Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe

OF Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen

SC Sperrung wegen direktrem Kurzschluss zwischen den Phasen der Ausgangsklemme
ESC Blockierung bei Kurzschluss zur Erdung

Tabelle 30: Anzeigen der Sperren

7.1 Schutzsysteme

7.1.1 Anti-Freeze (Schutz gegen Gefrieren des Wassers im System)
Der Wechsel des Wasserzustands von flissig nach fest bewirkt eine Zunahme des Volumens. Es muss folglich
vermieden werden, dass das System bei Temperaturen um null Grad voll Wasser bleibt, damit
keine Schaden entstehen. Dies ist der Grund, warum empfohlen wird, wahrend des Gebrauchsstillstands in der
Winterzeit Elektropumpen stets zu leeren. Dennoch verfligt das System Uber eine Schutzvorrichtung, die die
Bildung von internen Eisschichten verhindert, indem die Elektropumpe dann eingeschaltet wird, wenn die Werte
sich dem Gefrierpunkt nahern. Auf diese Weise wird das Wasser im Innern gewarmt und das Gefrieren
unterbunden.

Die Anti-Freeze-Schutzvorrichtung funktioniert nur dann, wenn das System ordnungsgemaf gespeist
wird: Mit gezogenem Stecker oder fehlendem Strom kann die Schutzvorrichtung nicht funktionieren.

Es ist auf jeden Fall empfehlenswert, das Gerat wahrend langer Stillstandzeiten nicht beladen zu lassen:
Das System sorgfaltig entleeren und an einem geschutzten Ort abstellen.

7.2 Beschreibung der Sperren

7.2.1 “BL” Sperrung wg. Wassermangel
Unter Nullflussbedingungen und bei einem Druck unter dem eingestellten Regeldruck wird das Fehlen von Wasser
angezeigt und das System schaltet die Pumpe ab. Die Zeit ohne Druck und Fluss wird durch den Parameter TB im
Menli TECHNISCHER KUNDENDIENST eingestellt.
Wenn irrtimlicherweise ein Drucksollwert eingestellt wird, der oberhalb des Werts liegt, den die Elektropumpe liefern
kann, zeigt das System “Sperrung wg. Wassermangel“ (BL) auch dann an, wenn es sich faktisch nicht um einen
Mangel an Wasser handelt. Der Druck muss also auf einen entsprechenden Wert abgesenkt werden, der
normalerweise 2/3 der Leistung der installierten Pumpe nicht Gberschreitet.

7.2.2 “BP1” Sperrung wg. Schaden am Drucksensor
Falls der Umrichter eine Stérung am Drucksensor feststellt, bleibt die Pumpe blockiert und es erfolgt die
Fehlermeldung “BP1”. Dieser Status beginnt, sobald das Problem erkannt wird, und endet automatisch nach
Wiederherstellung der korrekten Bedingungen.

7.2.3 "LP" Sperrung wg. niedriger Versorgungsspannung
Sie greift ein, wenn die Leitungsspannung an der Versorgungsklemme unter die zuldssige Mindestspannung von
sinkt. Die Ruckstellung erfolgt nur automatisch, wenn die Spannung an der Klemme wieder die Spezifikationswerte
erreicht.

7.2.4 "HP" Sperrung wegen interner hoher Versorgungsspannung
Sie erfolgt, wenn die interne Versorgungsspannung Werte aulRerhalb der Spezifikation erreicht. Die Wiederherstellung
erfolgt nur dann automatisch, wenn die Spannung wieder =zuldssige Werte erreicht. Sie kann durch
Spannungsschwankungen oder einen zu plétzlichen Stopp der Pumpe ausgeltst werden

7.2.5 "SC" Sperrung wg. direktem Kurzschluss zwischen den Phasen der Ausgangklemme
Der Umrichter ist mit einem Schutz gegen direkten Kurzschluss ausgestattet, der zwischen den Phasen der
Ausgangsklemme “PUMP” auftreten kann. Wenn dieser Sperrzustand angezeigt wird, kann man durch gleichzeitiges
Dricken der Tasten ,+“ und ,—* ein Reset der Funktion versuchen, das allerdings erst 10 Sekunden nach dem
Auftreten des Kurzschlusses wirksam wird.

7.3 Manuelles Reset der Fehlerbedingung
Im Fehlerstatus kann der Bediener versuchen, durch erneutes gleichzeitiges Driicken der Tasten ,+“ und ,-“ den
Fehler zu I6schen.

7.4 Selbstwiederherstellung der Fehlerbedingungen
Bei bestimmten  Funktionsstéorungen und  Sperrungsbedingungen fihrt das System  automatisch
Rucksetzungsversuche der Elektropumpe durch.
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Das Autoreset-System greift insbesondere bei:

- "BL" Sperrung wegen Wassermangel

- "LP" Sperrung wegen niedriger Leitungsspannung

- "HP" Sperrung wegen interner hoher Spannung

- "OoT" Sperrung wegen Uberhitzung der Leistungs-Endstufen

- "OB" Sperrung wegen Uberhitzung der gedruckten Schaltung

- "oc" Sperrung wegen Uberstrom an den Motor der Elektropumpe
- "OF" Sperrung wegen Uberstrom an den Ausgangs-Endstufen

- "BP" Sperrung wegen Defekts des Drucksensors

Wenn die Elektropumpe beispielsweise aufgrund von Wassermangel gesperrt wird, fiihrt der Umrichter automatisch
einen Testvorgang durch, um zu priifen, ob das Geréat tatsachlich und fortdauernd trocken lauft. Wenn wahrend des
Testvorgangs ein erfolgreicher Reset durchgefiihrt wird (Wasser wieder vorhanden) wird der Vorgang unterbrochen
und das Gerat kehrt zum Normalbetriebsmodus zurick.

Die Tabelle 31 zeigt die Sequenzen der von dem Umrichter fir die verschiedenen Sperrungstypen durchgeflhrten
Operationen.

Automatisches Zurlicksetzen der Fehlerbedingungen

Display-Anzeige Beschreibung Sequenz des automatischen Zuriicksetzens
- Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6
Versuchen.
BL Sperrung wegen - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24
Wassermangel Versuchen.
- Ein Versuch alle 24 Stunden, mit insgesamt 30
Versuchen.
LP Sperrung wg. niedriger - Sie wird wiederhergestellt, wenn die Spannung
Leitungsspannung geman Spezifikation wieder erreicht wird.
HP Sperrung wegen interner - Sie wird wiederhergestellt, wenn die Spannung

hoher Versorgungsspannung geman Spezifikation wieder erreicht wird.
Sperrung wegen Uberhitzung
oT der Leistungs-Endstufen
(TE>100°C)

Sperrung wg. Uberhitzung der
OB gedruckten Schaltung
(BT>120°C)

- Wird zuriickgesetzt, wenn die Temperatur der
Leistungs-Endstufen erneut bis unter 85°C absinkt

- Wird zurtickgesetzt wenn die Temperatur der
Leistungsverbraucher wieder unter 100°C absinkt

- Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6

Sperrung wegen Uberstrom Ve_rsuchen. o
oc an den Motor der - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24

elektropunpe Versuchen o
- Ein Versuch alle 24 Stunden, mit insgesamt 30
Versuchen
- Ein Versuch alle 10 Minuten, mit insgesamt 6
Versuchen

Sperrung wegen Uberstrom - Ein Versuch pro Stunde, mit insgesamt 24

OF an den Ausgangs-Endstufen | Versuchen

- Ein Versuch alle 24 Stunden, mit insgesamt 30
Versuchen i

Tabelle 31: Selbstwiederherstellung nach Sperren

8 RESET UND WERKSEINSTELLUNGEN

8.1 Generelle System-Rucksetzung

Um eine System-Ricksetzung durchfihren zu kénnen, die 4 Tasten gleichzeitig 2 Sek. lang gedrtckt halten. Dieser
Vorgang stimmt mit der Trennung der Stromversorgung Uberein, die vollstdndige Ausschaltung abwarten und erneut
Strom zufiihren. Die Riicksetzung 16scht nicht die vom Benutzer gespeicherten Einstellungen.

8.2 Werkseinstellungen
Die Vorrichtung verlasst das Werk mit einer Reihe von voreingestellten Parametern, die je nach den Bedurfnissen
des Benutzers gedndert werden kénnen. Jede Einstellungsdnderung wird automatisch gespeichert und falls
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gewinscht konnen jederzeit die Werkseinstellungen wiederhergestellt werden (siehe Wiederherstellung der
Werkseinstellungen Abschn. 8.3).

8.3 Wiederherstellung der Werkseinstellungen
Fur die Wiederherstellung der Werkseinstellungen die Vorrichtung ausschalten, das eventuelle vollstandige
Ausschalten des Bildschirms abwarten, die Tasten ,SET” und ,+” driicken und gedrlckt halten und Stromversorgung
herstellen; die beiden Tasten erst dann loslassen, wenn die Meldung ,EE” erscheint.
In diesem Fall wird eine Wiederherstellung der Werkseinstellungen vorgenommen (der Ausdruck und die erneute
Ablesung auf EEPROM der permanent im FLASH-Speicher gespeicherten Werkseinstellungen).

Nach der erfolgten Einstellung aller Parameter nimmt die Vorrichtung ihren normalen Betrieb wieder auf.
ANMERKUNG: Nach Wiederherstellung der Werkseinstellungen

ist die Neueinstellung aller Parameter der
Anlagenmerkmale (Gewinne, Sollwertdruck usw.) wie bei der ersten Installation erforderlich.

Werkseitige Einstellungen

M/M M/IT T Installation
shinweise
Identifikator Beschreibung Wert
LA Sprache ITA ITA ITA
SP Sollwertdruck [bar] 3,0 3,0 3,0
P1 Setpoint P1 [bar] 2,0 2,0 2,0
P2 Setpoint P2 [bar] 2,5 2,5 2,5
P3 Setpoint P3 [bar] 3,5 3,5 3,5
Probefrequenz im
FP Handbetriebsmodus 40,0 40,0 40,0
Nennstromwert der

RC Elektropumpe [A] 0.0 0.0 0.0
RT Drehrichtung 0 (UVW) 0 (UVW) 0 (UVW)
FN Nennfrequenz [HZ] 50,0 50,0 50,0
oD Anlagenart 1 ( Starr) 1 ( Starr) 1 ( Starr)
RP Druckabfall beim Neustart [bar] 0,5 0,5 0,5
AD Adresse 0 (Auto) 0 (Auto) 0 (Auto)
PR Sensore di pressione remoto 0 (Assente) 0 (Assente) 0 (Assente)
MS Messsystem 0 . 0 . 0 .

(International) | (International) | (International)

9f.
Nennleistung
SX Max. Setpoint [bar] 9 ‘1137?‘ 13
Nennleistung
10,5A
Zeit fUr die Sperrung aufgrund
B8 fehlenden Wassers [s] 10 10 10
T1 Abschaltverzégerung [s] 2 2 2
T2 Abschaltverzégerung [s] 10 10 10
Koeffizient des proportionalen
GP Gewinns 0,6 0,6 0,6
Gl Koeffizient dgs integralen 1,2 1,2 1,2
Gewinns

FS Max. Rotationsfrequenz [Hz] 50,0 50,0 50,0
FL Min. Rotationsfrequenz [Hz] 0,0 0,0 0,0
NA Umrichter aktiv N N N
NC Gleichzeitige Umrichter NA NA NA
IC Konfiguration der Reserve 1 (Auto) 1 (Auto) 1 (Auto)
ET Wechselzeit [h] 2 2 2
CF Trager [kHz] 20 10 5
AC Beschleunigung 5 5 4
AY Anti-Cycling 0 (deaktiviert) | O (deaktiviert) | 0 (deaktiviert)
AE Antiblockierfunktion 1(aktiviert) 1(aktiviert) 1(aktiviert)
1 Funktion I1 1 (Schwimmer) | 1 (Schwimmer) | 1 (Schwimmer)
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12 Funktion 12 3 (P Aux) 3 (P Aux) 3 (P Aux)
13 Funktion I3 5 (Disable) 5 (Disable) 5 (Disable)
01 Funktion des Ausgangs 1 2 2 2
02 Funktion des Ausgangs 2 2 2 2
SF Anlauffrequenz [Hz] FN FN FN
ST Anlaufzeit [s] 1 1 1
PW Passworteinstellung 0 0 0

Tabelle 32: Werkseitige Einstellungen

9 AKTUALISIERUNG DER FIRMWARE

9.1 Allgemeines

Dieses Kapitel beschreibt, wie man anhand einer verfligbaren aktuelleren Firmware einen oder mehrere Inverter
aktualisieren kann.

Gemal den Angaben im Handbuch Abs. 4.2 besteht fur die Nutzung der Multi-Inverter-Konfiguration die
Notwendigkeit, dass die Firmware-Versionen aller Komponenten, die in Kommunikation gesetzt werden sollen, alle
gleich sind. Falls sie nicht Gbereinstimmen, ist eine Aktualisierung notwendig, um die alteren Versionen auf den neuen
Stand zu bringen.

Im Folgenden verwendete Ausdricke:

Master: Vorrichtung, von der eine Firmware erfasst wird, um sie in einen anderen Inverter zu Gbertragen.

Slave: Inverter im Empfangszustand einer Aktualisierungs-Firmware.

9.2 Aktualisierung

Wenn mehrere Inverter untereinander angeschlossen werden, wird eine Kontrollprozedur gestartet, welche die
Firmware-Versionen vergleicht. Falls diese unterschiedlich sind, zeigt jeder Inverter ein Pop-up, das den ungleichen
Firmware-Zustand und die Version der installierten Firmware angibt.

Das Pop-up ermoglicht die Aktualisierung, indem auf irgendeinen der Inverter auf “+” gedrickt wird. Die
Aktualisierung der Firmware erfolgt gleichzeitig auf allen angeschlossenen Invertern, die eine solche Aktualisierung
bendtigen.

Wahrend der Aktualisierungsphase zeigt der Slave-Inverter die Meldung “LV LOADER v1.x” und einen Balken mit der
Anzeige des Aktualisierungsfortschrittes.

Wahrend der Firmware-Aktualisierung kdnnen die Slave- und Master-Inverter die Pumpfunktionen nicht leisten.

Die Aktualisierung dauert zirka 1 Minute. Am Ende dieser Phase schalten die Inverter wieder ein.

Nach ihrer Wiedereinschaltung kénnen sie ihren Anschluss leisten und die Multi-Inverter-Gruppe bilden.

Falls sich Probleme eingestellt haben und die Firmware nicht korrekt installiert wurde, kdnnte der Slave-Inverter in
einem unkonsistenten Zustand bleiben. In dieser Situation erscheint auf diesem Inverter die Meldung “CRC Error”. Zur
Behebung des Fehlers genlgt es, den Slave-Inverter spannungsfrei zu setzen, seine komplette Ausschaltung
abzuwarten und ihn wieder unter Spannung zu setzen.

Die Einschaltung des Slave-Inverters erzeugt automatisch einen neuen Aktualisierungsvorgang.
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